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ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. CzeSC 0GOLNA

1.1.Nazwa nadana przez zamawiajgcego
Przedmiotem zamoéwienia jest: REMONT KONSTRUKCJI, POKRYCIA DACHU | INSTALACJI
ODGROMOWEJ WRAZ Z WYMIANA SYSTEMU ODWODNIENIA W AULI BUDYNKU B UNIWERSYTETU
MORSKIEGO
Adres inwestycji: Budynek Uniwersytetu Morskiego, ul. Morska 81-87, 81-225 Gdynia

1.2.Przedmiot i zakres robot budowlanych
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot w zakresie
rob6t ogélnobudowlanych.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych zwigzanych z:
—  Pracami przygotowawczymi i rozbiérkowymi
— Montazem i demontazem rusztowan
—  Pracami konstrukcyjnymi
—  Pracami ciesielskimi
—  Pracami dekarskimi
—  Pracami montazowymi
—  Pracami tynkarsko-malarskimi

1.3.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Podczas wykonania robot podstawowych moze wystapi¢ konieczno$¢ wykonania robot tymczasowych i prac
towarzyszacych. Koszt wykonania robot tymczasowych oraz prac towarzyszacych obcigza wykonawce. Wykonawca
zobowigzany jest uwzglednié te koszty w cenie oferty w robotach podstawowych przyjmujac w odpowiedniej
wysokosci wskaznik kosztow ogodlnych.

1.4.Informacje o terenie budowy
1.4.1. Organizacja robdot budowlanych
1.4.1.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow
gtownych trasy, obiektu oraz reperéw, dziennik budowy, ksigzk¢ obmiaréw oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej plus komplet dokumentacji i specyfikacji w wersji elektronicznej np. pdf.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.1.2. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inspektorem /Kierownikiem.
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inspektorem/ Kierownikiem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
Inspektora/Kierownika, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora/ Kierownika.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceneg
kontraktowy.
UWAGA: Wykonawca w cenie kontraktowej ma uwzgledni¢, wszelkie oplaty i koszty zwigzane z organizacja
budowy.

1.4.2. Dokumenty budowy
1.4.2.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robot i dostarczy Inspektorowi do zatwierdzenia szczegdly swojego
Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwos$ci
techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z Umowg i ustaleniami Inspektora
Program Zapewnienia Jakos$ci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— BHP,



— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,
—  sposéb i procedurg proponowanej kontroli i sterowania jakos$ciag wykonywanych robot,
b) czgs$¢ szczegdtows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi.
— rodzaje i ilo$¢ $srodkéw transportu wraz z metodami zaladunku i roztadunku,
— metod¢ magazynowania materiatow,
—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
— sposoéb i procedurg badan prowadzonych podczas dostaw materialow,
— sposoéb i procedurg badan prowadzonych podczas wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,
—  sposob postepowania z materiatami i robotami, w przypadku, gdy me odpowiadaja one wymaganiom.

1.4.2.2. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy be¢da dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora/ Kierownika /Dyrektora.

1.4.2.3. Ksiazka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw jest wymaganym dokumentem budowy i stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego z elementow robodt. Obmiary wykonanych robot podstawowych zawartych w
przedmiarze robot, przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach miary okreslonych w odpowiednich
specyfikacjach technicznych i wpisuje si¢ je do ksigzki obmiarow.

1.4.2.4. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej:

— pozwolenie na budowg,
—  protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
—  protokoty odbioru robot,
—  protokoly z narad i ustalen,
— korespondencj¢ na budowie.

1.4.2.5. Przechowywanie dokumentoéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora /Kierownika /Dyrektora i przedstawiane.

1.4.3. Zabezpieczenie 0s6b trzecich
Roboty budowlane nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng.

1.4.4. Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy Wykonawca bgdzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie
si¢ do przepiséw i1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz begdzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob, lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac sie do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

—  zanieczyszczenia gruntu substancjami niebezpiecznymi,

— mozliwo$cia powstania pozaru.
Przed przystapieniem do robot w korycie cieku, potoku lub rzeki, Wykonawca jest zobligowany powiadomic¢
odpowiednie stuzby, odpowiedzialne za ochrong wod ptynacych o ile obowigzek ten wynika z odrgbnych przepisow.



1.4.5. Warunki bezpieczenstwa pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy
oraz zatozen wynikajacych z planu BIOZ.
W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie, oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.
Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, w
szczegolnosci wynikajacych z Rozporzadzenia Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. Dz. U.
Nr. 169 z 2003r. poz. 1650 w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy oraz Rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. Dz. U. Nr 47 z 2003r. poz. 401 w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
Zabezpieczenia BHP obejmujg migdzy innymi:
- bariery na obrzezach rusztowan,
- znaki ostrzegawcze i sygnalizacyjne,
- prowizoryczne zamknigcia otworow w stropach i konstruke;ji,
- pasy bezpieczenstwa dla oséb pracujacych na wysokosci,
- porgcze zabezpieczajace przed upadkiem,
- wewngtrzne drabiny, schodu i pomosty,
- odpowiednie zabezpieczenie wykopow oraz nasypow,
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.4.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia we wlasnym zakresie zaplecza budowy, drég technologicznych i
dojazdowych, tymczasowych zabezpieczen linii kablowych, placow postojowych sprzetu i innych niezbednych
elementow 1 mediow.
Wszelkie koszty zwigzane z budowg, rozbiorka, ubezpieczeniem zaplecza budowy oraz uporzadkowaniem
terenu po nim, Wykonawca wliczy w cen¢ kontraktowa.

1.4.7. Warunki dotyczace organizacji ruchu
Nie dotyczy.

1.4.8. Ogrodzenie
Nie dotyczy.

1.4.9. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Nie dotyczy.

1.4.9.1. Nazwy i kody robot budowlanych CPV

CPV: 45111220-6 ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GRUZU

CPV: 45262120-8 WZNOSZENIE RUSZTOWAN

CPV: 45262110-5 DEMONTAZ RUSZTOWAN

CPV: 45262300-4 BETONOWANIE

CPV: 45223200-8 ROBOTY KONSTRUKCYJNE

CPV: 45453000-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE

CPV: 45260000-7 ROBOTY W ZAKRESIE WYKONYWANIA POKRYC 1 KONSTRUKCII
DACHOWYCH | INNE PODOBNE ROBOTY SPECJALISTYCZNE

CPV: 45261210-9 WYKONYWANIE POKRYC DACHOWYCH

CPV: 45261320-3 - KLADZENIE RYNIEN

CPV: 45223800-4 MONTAZ I WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCIJI

CPV: 45312311-0 INSTALACJA ODGROMOWA

CPV: 45421132-8: INSTALOWANIE OKIEN

CPV: 45410000-4 TYNKOWANIE

CPV: 45453000-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE

1.4.9.2. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Budowla—kazdy obiekt budowlany stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami, nie
begdacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak migdzy innymi: oczyszczalnia $ciekow, nadziemne i
podziemne przejscia dla pieszych, konstrukcje oporowe, sieci uzbrojenia terenu, cmentarze, pomniki.

Budynek- obiekt budowlany wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi, ktory jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundament i dach.

Certyfikat- znak bezpieczenstwa materialu lub wyrobu wydany przez specjalistyczng upowazniong jednostke
naukowo-badawczg lub urzad panstwowy, wskazujgcy, ze zapewniona jest zgodno$¢ wyrobu z kryteriami
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technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
Dyrektor — Dyrektor lub Z-ca Dyrektora osoba wymieniona w danych kontraktowych, odpowiedzialna za
administrowanie kontraktem, zatwierdzanie umoéw, aneksow i innych uzgodnien bezposrednio wynikajacych z
umowy.

Europejska norma- oznacza normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski
komitet standaryzacji elektrotechnicznej (CENLEC) jako ,standardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty
harmonizacyjne (HD)”.

Etap wykonania- nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu budowlanego zdolna do spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacji.

Geodezyjna obsluga obiektu- tyczenie i wykonanie pomiarow kontrolnych tych elementow obiektu, ktorych
doktadnos$¢ usytuowania bez pomiarow1.4.9.3. geodezyjnych nie zapewni prawidlowego wykonania obiektu.
Gruntobeton — beton powstaly z wymieszania gruntu rodzimego z zaczynem cementowym lub cementowo-
bentonitowym.

Inspektor — Inspektor Nadzoru osoba wymieniona w danych kontraktowych, wyznaczona przez Kierownika, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robdt w zakresie
wynikajagcym z prawa budowlanego.

Kierownik — Kierownik osoba wymieniona w danych kontraktowych, wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie
kontraktem.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg lub Zamawiajacego, upowazniona do koordynowania,
wszystkich wystepujacych rodzajow robot okreslonych pozwoleniem na budowe.

Kierownik Robot - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Laboratorium- nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne
laboratorium badawcze zaakceptowane przez zamawiajacego, niezbg¢dne do prowadzenia badan i préb zwigzanych
z oceng jakosci stosowanych wyrobéw budowlanych oraz rodzaj prowadzonych robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora/ Kierownika.

Polecenie Inspektora/ Kierownika/ Dyrektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora/
Kierownika/ Dyrektora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

Polska Norma- norma krajowa oznaczona symbolem PN okre$lajgca wymagania, metody badan oraz metody i
sposoby wykonania innych czynnosci, w szczeg6lnosci w zakresie bezpieczenstwa pracy i uzytkownika oraz ochrony
zycia, zdrowia, minia i $rodowiska z uwzglednieniem potrzeb ludzi niepetnosprawnych, podstawowych cech
jakosciowych wspdlnych dla asortymentow grup wyroboéw, w tym wlasciwosci techniczno-uzytkowych surowcow,
materiatéw paliw i energii powszechnie stosowanych w produkcji i obrocie, glownych parametréw typoszeregow
wymiaréw przytaczeniowych i innych charakterystyk technicznych zwiazanych z klasyfikacja rodzajowa i
jako$ciowa oraz zamiennoscig wymiarowa i funkcjonalng wyrobow, projektowanie obiektow budowlanych oraz
warunkow wykonania i odbioru, a takze metod badan przy odbiorze robdt budowlano-montazowych, dokumentacji
technicznej.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedmiar robét - wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

Roboty Podstawowe — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci
1 wymogow jakoSciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot

Roboty Tymczasowe — robét, ktore sga projektowane i wykonywane jako potrzebne do wykonania robot
podstawowych, ale nie sg przekazywane zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu roboét podstawowych
Specyfikacja Techniczna — Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych stanowig
opracowanie zawierajace w szczegolnosci zbiory wymagan, ktore sa niezbedne do okreslenia standardu i jakos$ci
wykonania rob6t budowlanych, wlasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidlowosci wykonania
poszczegolnych robot.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

Zamawiajacy — Dyrektor lub Z-ca Dyrektora osoby wymienione w danych kontraktowych, odpowiedzialne z
administrowanie kontraktem, zatwierdzanie umow, anekséw i innych uzgodnien bezposrednio wynikajacych z

umowy.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1.Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty zastosowane przy wykonaniu przedsigwzigcia powinny posiada¢ atesty i certyfikaty jakosci.
Zalecane stosowanie materiatow krajowych.

2.1.1. Zrédla uzyskania materialéw
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi
Inspektorowi/Kierownikowi do zatwierdzenia, szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zroédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta
uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania specyfikacji technicznej w czasie realizacji robot.

2.1.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow, beda formowane w hatdy i wykorzystane przy
nadbudowie, zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot, lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy,
lub wskazan Inspektora/ Kierownika.
Wykonawca nie bedzie prowadzit zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegblnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna zgodg Inspektora/ Kierownika.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.2.Wymagania dotyczgce przechowywania wyrob6w i materialow
Warunki przechowywania wyroboéw i materialdbw powinny zapewniaé stalg gotowo$¢ ich uzycia do produkcji.
Wszystkie materiaty i elementy nalezy sktadowac w taki sposob, aby nie dziataty na nie zadne szkodliwe wptywy.

2.3.Wymagania dotyczgce transportu wyrobow i materialow

Podczas transportu nalezy zadba¢ o staranne zabezpieczenie przewozonych materialow. Na liczbe i wielkosé
ewentualnych uszkodzen wyrobow duzy wptyw ma jakos¢ i stan techniczny samochodow oraz sposob prowadzenia
pojazdu przez kierowcg. Te czynniki mogg w skrajnych przypadkach doprowadzi¢ do powaznych uszkodzen
przewozonych wyroboéw. Material powinien by¢ zabezpieczony zgodnie z wymaganiami producenta, dotyczacych
zabezpieczen podczas transportu, sposobie rozmieszczenia oraz srodkdéw transportowych. Pojazdy transportowe
powinny odpowiada¢ Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie warunkoéw
technicznych pojazdéw oraz zakresu ich niezbgednego wyposazenia (Dz. U. z 2003 r. Nr 32, poz. 262 z p6zn. zm.)
dodatkowo zgodnie z art. 61 ust 5 ustawy z 20 czerwca 1997r. Prawo o0 ruchu drogowym tadunek sypki moze by¢
przewozony tylko w szczelnej skrzyni ladunkowej, zabezpieczonej dodatkowo odpowiednimi zastonami
zabezpieczajacymi wysypywanie si¢ tadunku na drogg. Transport materiatow do przewidzianych roboét robot nie
wymaga specjalnych urzadzen i srodkow transportu. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty
w sposOb wykluczajacy ich zawilgocenie i uszkodzenie opakowan. Do transportu farb i innych materiatdéw w postaci
suchych mieszanek, w opakowaniach papierowych zaleca si¢ uzywa¢ samochodow zamknigtych. Do przewozu farb
w innych opakowaniach mozna wykorzystywa¢ samochody pokryte plandekami lub zamknigte.

2.4.Wymagania dotyczace warunkéw dostaw wyrobéw i materialow

Wykonawca gwarantuje, ze wszystkie dostawy, nie maja defektow konstrukcyjnych, materialowych Iub
wynikajacych z jakosci wykonania i W zwigzku z tym pozwalajg osiaggna¢ parametry techniczne podane przez
producenta, oraz ze speiniaja normy obowiazujace w Polsce. Wykonawca jest odpowiedzialny za osiagnigcie
ustalonych w dokumentach kontraktowych parametréow technologicznych wyrobow (towardw, urzadzen) i za
usuniecie wszelkich nieprawidlowosci lub uszkodzen dowolnej czesci dostawy, ktére moga powstaé w okresie
gwarancji. W przypadku nie osiggniecia ustalonych parametrow technologicznych lub uszkodzen spowodowanych
uzyciem wadliwych materiatow lub ztej jakosci wykonania wyrobow (towaréw, urzadzen) wykonawca na wlasny
koszt zmodyfikuje wyroby (towary, urzadzenia), tak aby spetnialy ustalenia w tym zakresie, lub wymieni je na nowe,
spetniajace wymagania. Modyfikacja i/lub naprawa winna by¢ tak wykonana, aby nie zaktoci¢ ciagtosci robot. Jezeli
tak wykonana modyfikacja nie przyniesie wymaganych rezultatbw, badz nie uzyska akceptacji Inspektora, to
Wykonawca begdzie zobowiazany do ich wymiany na wlasny koszt. Wszelkie roszczenia wynikajace z dostawy
wadliwych materiatow, urzadzen i innych dostaw nie moga obciaza¢ zamawiajacego. Wykonawca w wlasnym
zakresie i na wlasny koszt bedzie dochodzit od Dostawcy, rekompensaty strat i odszkodowan jakie wystapity z tytutu
dostawy wadliwych materiatow.



2.5.Wymagania dotyczace warunkéw skladowania wyrobow i materialow

Wykonawca na swoj koszt, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wiasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora/ Kierownika.
Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem/ Kierownikiem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora/ Kierownika.
Sktadowanie materialdéw i wyrobow budowlanych na terenie budowy moze odbywac si¢ wylacznie w miejscach
wyznaczonych, utwardzonych i odwodnionych. Nie dopuszcza si¢ sktadowania bezposrednio pod napowietrznymi
liniami elektroenergetycznymi lub w odlegtosci liczonej w poziomie od skrajnej przewodow, mniejszej niz:

— 3m —dla linii o napi¢ciu znamionowym nieprzekraczajacym 1 kV

— 5m — dla linii o napig¢ciu znamionowym powyzej 1 kV, lecz nie przekraczajacym 15kV,

— 10m — dla linii o napigciu znamionowym powyzej 15 kV, lecz nie przekraczajacym 30kV,

— 15m —dla linii o napigciu znamionowym powyzej 30 kV, lecz nie przekraczajagcym 110kV,

— 30m — dla linii o napigciu znamionowym powyzej 110 kV.
Mechaniczny zaladunek lub roztadunek materiatéw lub wyrobow budowlanych powinien odbywac si¢ w sposob
wykluczajacy przemieszczanie ich nad ludzmi i kabing kierowcy. Na czas wykonywania tych czynnosci kierowca
jest obowiazany opusci¢ kabine.
Sktadowanie materialow nalezy wykona¢ w sposob wykluczajacy mozliwo§¢ wywrocenia, zsunigcia, rozsunigcia
si¢ lub spadnigcia.
Jesli w wymaganiach producenta badz w aprobatach technicznych nie wskazano inaczej:

— materialy drobnicowe mozna uklada¢ w stosy, jednak o wysokosci nie wigkszej niz 2 m oraz

dostosowane do rodzaju i wytrzymatosci tych materialow
— materialy workowe powinny by¢ uktadane w warstwach krzyzowo do wysokosci nieprzekraczajacych
10 warstw.

Odlegtos¢ stoséw nie powinna by¢ mniejsza niz:

— 0,75 m- od ogrodzenia lub zabudowan

— 5 m- od statego stanowiska pracy
Zabronione jest opieranie skltadowanych materiatow lub wyrobow o ploty, stupy napowietrznych linii
elektroenergetycznych, konstrukcje wsporcze sieci trakcyjnych lub Scian obiektu budowlanego.

2.6.Wymagania dotyczace kontroli jako$ci wyrobow i materialow
Przyjecie materialow i wyrobéw budowlanych powinno by¢ poprzedzone ilo§ciowym i jakosciowym odbiorem.
Dostarczone na miejsce budowy materialy i wyroby nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem zgodnosci z aprobatami,
danymi i parametrami wytworcy. Nalezy rowniez wyrywkowo sprawdzi¢ jakos¢ materiatow, tj. brak uszkodzen,
obecnos¢ korozji.

2.6.1. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora/Kierownika. Jesli Inspektor/Kierownik zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych robét, niz te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialdow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora/ Kierownika.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i niezaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.6.2. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢
uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o natgzeniu wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwos¢ zanika
(np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzeganiem wymagan technologicznych. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé¢ zgod¢ na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organéw administracji panstwowe;j.

2.6.3. Wariantowe stosowanie materialéw
Jesli Dokumentacja Techniczna Iub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze, co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bgdzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
zmieniany bez zgody projektanta i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
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odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci, wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych
dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w terminie przewidzianym
Umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi normami, w tym o ochronie $rodowiska oraz przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami krajéw Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza
prawo polskie.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia niegwarantujace zachowania jakosci 1 warunkow
wyszczegblnionych w Umowie, zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach Inspektora/ Dyrektora, w terminie przewidzianym umowa.
Srodki transportowe powinny by¢ zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 31 grudnia 2002 r. w
sprawie warunkéw technicznych pojazdow oraz zakresu ich niezbednego wyposazenia (Dz. U. z 2003 r. Nr 32, poz.
262 z pdzn. Zm.). A sposob przewozonych elementéw (materiatéw) powinien by¢ zgodny z PN-EN 12195-1:2001
oraz z Europejskimi wytycznymi w sprawie dobrych praktyk zabezpieczenia tadunkoéw do transportu drogowego.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu niespetniajace
tych warunkow nie mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora/ Kierownika, do prac.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji
technicznej, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora/ Kierownika
/Dyrektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez
Inspektora/ Kierownika.
Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostana, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi$mie przez Inspektora/ Kierownika.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora/ Kierownika nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inspektora/Kierownika dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej, a takze
w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora/ Kierownika /Dyrektora powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora/ Kierownika /Dyrektora, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutlu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT | BADANIA

6.1.Prébne odcinki wzorcowe

Przed przystapieniem do robot Inspektor na podstawie specyfikacji technicznej, okresli, ktore roboty wymagaja
koniecznos$ci wykonania probnych odcinkow wzorcowych. Po wskazaniu takich odcinkow wykonawca na 3 dni
przed rozpoczgciem robot powinien wykona¢ odcinki wzorcowe o parametrach okreslonych w PZJ.

Po wykonaniu odcinkéw wzorcowych zgodnych z wymaganiami okre$§lonymi w odpowiadajacych im
specyfikacjach technicznych, Inspektor w obecnosci Wykonawcy ocenia poprawnosc¢ ich wykonana.

Po zaakceptowaniu przez Inspektora odcinka wzorcowego i odpowiednim jego oznaczeniu poprzez okreslenie
lokalizacji, wymiarow, parametrow uzytych materialy Wykonawca moze przystapi¢ do wykonania dalszych
odcinkow. Jakos¢, parametry i technologia wykonania dalszej czg$ci robot nie moze by¢ nizsza od zaakceptowanego
odcinka wzorcowego. W przypadku niezgodno$ci pomiedzy odcinkiem wzorcowym, a dalszymi odcinkami
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wykonawca na wniosek Inspektora ma obowiazek doprowadzenia odbieranych robot do parametrow nie nizszych
niz odcinek wzorcowy, na wlasny koszt.

6.2.Zasady kontroli jakoS$ci roboét
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jako$¢
robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor/Kierownik moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoScia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji
techniczne;j.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w specyfikacji technicznej, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor/ Kierownik ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi /Kierownikowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje¢, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3.Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.
Inspektor /Kierownik bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora /Kierownika Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budzg watpliwosci co do jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4.Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja zadnego badania wymaganego w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora/ Kierownika.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora/ Kierownika o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektora/ Kierownika.

6.5.Badania prowadzone przez Inspektora/Kierownika
Inspektor /Kierownik jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inspektor/Kierownik, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami specyfikacji technicznej
na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych, jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inspektor/Kierownik powinien pobieraé¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor/Kierownik oprze si¢
wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatdw i robot z dokumentacjg projektows i
specyfikacji technicznej. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6.Certyfikaty i deklaracje
Inspektor/Kierownik moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore sa dopuszczone do obrotu zgodnie z ustawg
o wyrobach budowlanych i posiadaja:
certyfikat CE wykazujacy, ze dokonano oceny zgodnosci z norma zharmonizowang albo europejska aprobata
techniczna, ew. posiadaja decyzj¢ nadania znaku budowlanego,
deklaracj¢ zgodnosci z:
aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono odpowiednich Polskich Norm, jezeli
nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi specyfikacji technicznej.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez specyfikacji technicznej, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi/Kierownikowi.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniajg, tych wymagan bedq odrzucone.
Do wgladu na zagdanie Zamawiajacego.



6.7.Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materialdw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badah Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na
kazde zadanie Inspektora /Kierownika /Dyrektora.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1.0golne zasady dotyczace przedmiaru i obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacja techniczna, w jednostkach ustalonych w specyfikacji techniczne;.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora/ Kierownika o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

7.2.Zasady okres$lania iloSci robét i materialéw

— obliczanie ilosci elementow lub robdt nalezy prowadzi¢ w okreslonej kolejnosci, podanej na poczatku
przedmiaru (np. przy obliczaniu kubatury muréw zewngtrznych nalezy rozpoczaé stale od dolnego
lewego naroznika budynku, prowadzac obliczenia w kierunku ruchu wskazowek zegara),

— przy ukladaniu formuly obliczeniowych nalezy stosowaé stala kolejnos¢ wpisywania wymiaréw:
szerokos$¢, dtugosé, wysoko$é ilos¢,

— dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

—  objetosci bedg wyliczone w m® (metr szescienny) jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj,

— ilo$ci obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami specyfikacji
technicznej,

— powierzchnie beda wyliczone w m? (metr kwadratowy) jako dilugo$é pomnozona przez $rednig
szerokosc¢.

Zasady podane powyzej stosuje si¢ o ile w specyfikacjach technicznych wlasciwych dla danych robot nie wymagaja
tego inaczej,

7.3.Dokladnos¢ obliczen
Wyliczong ilo§¢ robot zaokragla si¢ do
—  liczb catkowitych dla szt (sztuk), kpl(kompletow)
- jednego miejsca po przecinku dla m(metra), m?(metra kwadratowego), m3(metra szeéciennego)
—  trzech miejsc po przecinku dla t (tony), km (kilometra)
— czterech miejsc po przecinku dla ha (hektara)

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét, lub w innym
dokumencie, lub projekcie, nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane
zostang poprawione wg. instrukcji Inspektora/Kierownika na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu etapowych ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie, lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora/
Kierownika /Dyrektora.

7.4.Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Inspektora
/Kierownika.
Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych, to Wykonawca bedzie musial posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem/Kierownikiem.
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8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1.Rodzaje odbioréw robot
W zaleznoéci od ustalen zawartych w odpowiednich specyfikacjach technicznych, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:

— odbidr elementu wzorcowego

— odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbiorowi czesciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor /Kierownik.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora /Kierownika. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora /Kierownika.

Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor /Kierownik na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i na podstawie przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznai uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbidr czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor/Kierownik.

8.4.0dbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego beda stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora /Kierownika.

Odbiodr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora /Kierownika zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora /Kierownika
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupeiajacych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robdt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
— dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy
— recepty i ustalenia technologiczne,
— dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),
—  wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z specyfikacja techniczna,
— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z specyfikacja
techniczna,
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— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z specyfikacjg techniczna, i dokumentacjg projektowa,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom
urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5.0dbior pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych konserwacja walow w okresie
gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH

9.1.Wymagania ogélne

Podstawa ptatnosci jest za ryczattowana cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla pozycji ofertowej zgodnie z wytycznymi zawartymi w odpowiedniej specyfikacji.
Dla pozycji wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji oferty.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji ofertowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej pozycji w Specyfikacjach technicznych i w Dokumentacji
projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

—  koszt robocizny wraz z narzutami, ubezpieczeniem i podatkami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow oraz

strat, a takze transportu na teren budowy i wbudowania,

—  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

—  koszty posrednie (w tym koszty ogolne budowy),

— zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

W cenie robot podstawowych nalezy uja¢ koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow Umowy oraz innych
dokumentdéw do niej zataczonych.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2.Rozliczenie Robdt Tymczasowych
W cenie robot podstawowych nalezy uwzgledni¢ koszt wykonania rob6t tymczasowych niezbednych do wykonania
robot podstawowych wymienionych w pkt. 1.3.1.

9.3.Rozliczenie Prac Towarzyszacych
W cenie robot podstawowych nalezy uwzgledni¢ koszt wykonania prac towarzyszacych niezbednych do wykonania
robot podstawowych wymienionych w pkt. 1.3.2.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa
Podstawa do wykonywania robo6t jest dokumentacja projektowa, z wszelkimi wymaganymi uzgodnieniami oraz
kosztorys.

10.2. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1) nastgpujace dokumenty: umowy cywilno -
prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne, protokoty odbioru robot.
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10.3. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bgda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

10.4. Przepisy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2006 r., Nr 156, poz. 1118, z p6Zniejszymi
zmianami);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401);

—  Ustawa Prawo ochrony $rodowiska z dnia 27 kwietnia 2001 r. (t.j. Dz. U. z 2006 r., Nr 129, poz. 902, z
pézniejszymi zmianami);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r., Nr 75, poz. 690)

Pozostate przepisy oraz normy ujete w SST
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ST-01 -ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WsTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
przygotowawczych i rozbiorkowych:
CPV: 45111220-6 ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GRUZU

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z:
—  rozbiorka istniejacego poszycia dachowego
—  rozbiorka niektérych elementéw drewnianej konstrukcji dachu
—  Usunigcie skorodowanego betonu

1.4.0gélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST
i ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

1.5.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okre§leniami
podanymi w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;j.

2. MATERIALY

2.1.Materialy zastosowane
Dla robét rozbiérkowych materialy nie wystepuja.

2.2. Materlaly z rozbiorki
gruz betonowy,
—  elementy poszycia dachowego
—  elementy drewniane
—  stolarka okienna

3. SPRZET
3.1.Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST - Wymagania og6lne.

3.2.Sprzet do rozbidrki
Rodzaje sprzetu uzywanego do robot rozbidrkowych pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzadzajacym realizacja umowy.
Wykonawca powinien dysponowa¢ nastgpujacym sprzgtem:
mlotami wyburzeniowymi,
—  miotami kujacymi,
—  pitami do cigcia stal, drewna, ewentualnie betonu,
—  odkurzaczem przemystowym,
—  samochodami do wywozu odpadow,
—  kontenerami do gromadzenia odpaddéw na placu budowy,
—  drobnym sprzetem pomocniczym,
—  sprzgtem do przemieszczanie gruzu (przenosniki tasmowe, rynny do gruzu, itp.).
—  $rodki ochrony osobistej

»

TRANSPORT

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu dopuszczonym do ruchu publicznego. Wybor srodkow
transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii (materiatu), jego objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz odleglo$ci transportu. Wydajno$¢ srodkow transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do przewozu urobku z rozbidrki na wysypisko i do
utylizacji. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Pozostawia sie wykonawcy
mozliwo$¢ wariantowego okreslenia §rodkow transportu gruzu oraz zatadunku i wytadunku na wysypisku.
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5.

WYKONANIE ROBOT

5.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robodt rozbidrkowych nalezy zabezpieczy¢ teren i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP.

5.2.Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w specyfikacjach
technicznych. Na czas prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowac tymczasowe stanowisko sktadowania
gruzu, stali oraz innych materiatow rozbiorkowych. Materiaty z rozbiorki powinny by¢ skladowane w miejscu
wyréwnanym do poziomu lub przeznaczonych do tego celu pojemnikach (kontenerach). Gromadzenie gruzu na
stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych czgéciach obiektu jest zabronione. Elementy i
materiaty, ktore zgodnie z specyfikacja techniczng staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy powinny by¢ usunigte z terenu
budowy. W cenie za wykonanie robot rozbidrkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za skladowanie
materiatow z rozbiorki. Technologi¢ prac rozbiérkowych nalezy dostosowaé do trwato$ci i wytrzymatos$ci
elementow, ktére nie ulegaja rozbidrce.

5.3.0biekty o wartosci zabytkowej

W przypadku prac przy obiekcie objetym jakakolwiek forma opieka konserwatorskiej lub znajdujacym si¢ na
obszarze objetym ochrong konserwatorska nalezy zachowac szczegolng ostroznos¢ przy pracach demontazowych.
Jesli element demontowany posiada warto$¢ z punktu widzenia konserwatorskiego lub ma stuzy¢é ponownemu
montazowi w tkance obiektu, nalezy element taki oczy$ci¢, zabezpieczyé przed wplywem warunkow
atmosferycznych oraz sktadowa¢ do ponownego montazu lub przekaza¢ Wtascicielowi obiektu.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania lub pozostawienia.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST Wymagania ogolne.

OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t w zaleznosci od rodzaju rozbieranego elementu okresla si¢ jako objeto$¢ lub powierzchnie elementow
o zmiennych wymiarach (szerokos$¢, wysokos¢, grubo$é), ktora oblicza si¢ wedlug wymiarow $rednich. Objetosc
lub powierzchnie oblicza si¢ wedtug rzeczywistych wymiarow. W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy
ilodci robdt rozbiorkowych obliczone wg obmiaru nie jest mozliwe jako ilo$¢ nalezy oblicza¢ wg obmiaru na
srodkach transportowych z uwzglednieniem wspotczynnika spulchnienia, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda
wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie wymaganiami ST.

Jednostkami obmiarowymi sg:

— 1 m3 rozebranych elementéw (rozumianych jako objeto$¢ zdemontowanych elementéw) oraz wywozu i
utylizacji odpadow.

ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych. Celem odbioru jest protokolarne dokonanie
finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloci, jakoS$ci 1 wartoSci.

PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w ,,Wykonanie rob6t” i odebrane przez Inzyniera
mierzone w jednostkach podanych w ,,Obmiar robdt”. Doktadne zasady rozliczania i ptatno$ci za wykonane roboty
beda okreslone w umowie.

10.UWAGI SZCZEGOLOWE

Materialy uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.
Ilosci robdt rozbidrkowych moze ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.

11.PRzEPISY

—  Szczegotowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbidérkowych - Rozp. Min. Bud. i Przemystu
Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr 13 poz. 93 z pdézniejszymi zmianami.

—  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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ST-02 - MONTAZ | DEMONTAZ RUSZTOWAN

1. WsTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace rusztowan dla inwestycji Budynku
Uniwersytetu Morskiego, ul. Morska 81-87, 81-225 Gdynia.

CPV: 45262120-8 WZNOSZENIE RUSZTOWAN

CPV: 45262110-5 DEMONTAZ RUSZTOWAN

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu montaz i
demontaz rusztowan.

1.4.0godlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST
i ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

1.4.1. Wstep

1. Pracownicy zatrudnieni przy wykonywaniu i rozbidrce rusztowan powinni by¢ przeszkoleni w zakresie
wykonywania danego rodzaju rusztowania
2. Wykonywane, ustawienia lub rozbieranie rusztowan jest zabronione:

— 0 zmroku, jezeli nie zapewniono o$wietlenia sztucznego, ktére daje dobra widocznosé

—  w czasie gestej mgly, opadow deszczu i $niegu oraz gololedzi,

— podczas burzy i wiatru o szybkosci wigkszej niz 10 m/s
3. Rusztowania powinny by¢ wyposazone w pomosty o powierzchni roboczej wystarczajacej do pomieszczenia
zatrudnionych na nich pracownikéw, sktadowania podrecznych narzedzi i niezbednych ilosci materiatow oraz
wykonywania pracy w odpowiednio dogodnej pozycji przez zatrudnionych robotnikéw dla danego rodzaju robot
4. Uzywanie skrzyn, beczek, bloczkow itp. przedmiotdéw jako rusztowan lub podpoér do pomostéw roboczych jest
zabronione
5. Obcigzanie pomostow ponad okreslong ich no$nos¢, gromadzenie si¢ na nich pracownikéw oraz pozostawianie
narzedzi przy krawedziach pomostow jest zabronione
6. Uzytkowanie rusztowania powinna by¢ dopuszczone dopiero po jego sprawdzeniu i odbiorze przez nadzor
techniczny oraz potwierdzeniu jego przydatnosci do wykonywania okreslonych robét zapisem w dzienniku budowy,
dokonanym przez kierownika budowy
7. Rusztowania nalezy obowiazkowo sprawdza¢ okresowo, nie rzadziej niz 1 raz na miesigc, a ponadto po silnym
wietrze, opadach atmosferycznych i przerwach roboczych dtuzszych niz 10 dni.

1.4.2. Obcigzenia rusztowan przys$ciennych.
1. Wymiary elementéw typowych rusztowan przySciennych, opisanych w niniejszej SST, dostosowane sg do
obciazenia pomostu nie przekraczajacego 1,5 kN/m2
2. W przypadku koniecznosci zwigkszenia obcigzenia pomostu powyzej 1,5 kN/m2
nalezy konstrukcje nosna rusztowania zaprojektowa¢ na wymagana no$no$¢ zgodnie z wymaganiami normy
panstwowej dotyczacej projektowania konstrukcji drewnianych lub z rur stalowych.

1.4.3. No$no$¢ podloza gruntowego pod rusztowania
1. Nosnos$¢ podtoza gruntowego w miejscu ustawienia rusztowania powinna by¢ nie mniejsza niz 0,1 MPa. Nosno$¢
podtozy nalezy ustala¢ na podstawie obliczenia jednostkowego oporu granicznego dla danego podtoza zgodnie z
wymaganiami obowigzujgcej normy panstwowej przy zachowaniu wspoétczynnika pewnosci nie mniej niz 3.
2. Podloze gruntowe, na ktorym ustawione jest rusztowanie, powinno mie¢ zapewnione stale i szybkie
odprowadzenie wody w kierunku prostopadtym do dlugosci rusztowania. Spadek terenu w kierunku $ciany, przy
ktorej ustawione jest rusztowanie, jest niedopuszczalny.
3. Podtoze powinno by¢ wyréwnane. Przy spadku terenu wigkszym niz 10% nalezy wykonywac tarasy poziome, na
ktorych powinny by¢ ustawione stojaki rusztowania. Podloze gruntowe powinno sig¢ga¢ poza konstrukcje
rusztowania co najmniej na odlegtos¢ 100cm. Odlegtos¢ stojaka od krawedzi pionowej tarasu powinna by¢ réwna
wysokosci stopnia, jednak nie mniej niz 60cm. Grunt nasypowy, z ktérego wykonano taras ziemny, powinien by¢
zageszczony i mie¢ co najmniej no$nos¢ podtoza rowna 0,1 MPa.
4. W przypadku rusztowania na pochytych podtozach stojak rusztowania nalezy ustawia¢ na odpowiednio wycietych
w skarpie stopniach, zapewniajagcych wymagang statecznos$¢ rusztowania. Minimalna warto$¢ a (odlegtos¢ od
krawedzi stojaka do krawedzi skarpy) jest uzalezniona od pochylenia terenu p nastepujaco:
-dla10 % < p <20% - a = 20cm,
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- dla 20 % < p < 40% - amin = 40cm,

- dla40 % < p < 100% - amin = (40 + p) cm

5. W przypadku, gdy podtoze nie spetnia warunkow okreslonych w pkt. 1.4.3.1., nalezy zaprojektowa¢ wzmocnienie
podtoza i wykona¢ je zgodnie z projektem przed ustawieniem stojakow rusztowania.

1.4.4. Posadowienie stojakow
1. Stojaki rusztowania nalezy posadawia¢ na podktadkach drewnianych lub innych utozonych na podlozu,
zapewniajacych roztozenie obcigzenia przenoszonego przez stojaki na odpowiednio wigksza powierzchni¢ podtoza.
Wielkos¢ podktadéw (podktadek i podwalin) pod stojaki nalezy tak dobieraé, aby dopuszczalne obcigzenie na grunt
byto zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 1.4.3. Podktady powinny przylega¢ cata powierzchnia do podtoza i
powinny by¢ utozone na warstwie piasku grubosci 5 do 7cm.
2. Stojaki drewniane moga by¢ wkopane w grunt podtoza lub ustawione na powierzchni podioza.
3. Stojaki moga by¢ posadowione na podktadach Iub podwalinach, utozonych na nawierzchniach drég, ulic,
chodnikow i na konstrukcjach budowlanych, jezeli wytrzymalo$¢ danego podtoza pozwala na przeniesienie obcigzen
przekazywanych za posrednictwem stojakow.

1.4.5. Rozstaw i stezenie stojakow rusztowan
1. Rozstawy stojakow nie powinny by¢ wigksze niz:
a) w kierunku rownolegtym do §ciany, tj. podtuznie:
- dla rusztowan drewnianych 2,50m,
- dla rusztowan z rur stalowych 2,00m,
b) w kierunku prostopadtym do $ciany, tj. poprzecznie:
- dla rusztowan drewnianych 1,50m
- dla rusztowan z rur stalowych 1,35m
2. Stezenia rusztowan przysciennych o wysokos$ci ponad 10m nalezy mocowac do stojakdéw i rozmieszczaé na calej
dlugosci rusztowania w sposob zapewniajacy nieprzesuwnos¢ weztdw. W pionie nalezy stezenia rozmieszczaé w
odstepach nie wigkszych niz 6,0m.
W szczegolnosci:
a) pierwsze stezenie poziome nalezy zaktada¢ pod pierwsza kondygnacjg rusztowania, znajdujaca si¢ nad podtozem
b) jezeli rusztowanie ma by¢ ustawione na terenie pochylym, o spadku wigkszym niz 10%, nalezy zatozy¢ stezenia
poziome dodatkowe, rownolegle do spadku terenu w odlegltosci ok. 20cm od powierzchni terenu
¢) stezenia poziome nalezy mocowac bezposrednio do stojakow rusztowania
d) stezenia pionowe powinny zapewnia¢ przekazywanie obcigzen dziatajacych na konstrukcje rusztowania w sposob
mozliwie najprostszy, z tym, ze najnizszy wezet stezenia powinien znajdowac si¢ bezposrednio nad podlozem, na
ktérym ustawiono rusztowanie
e) stezenia pionowe nalezy zaklada¢ na zewnetrznych stojakach rusztowania, a ich rozmieszczenie powinno by¢
zgodne z wymaganiami norm na dany rodzaj rusztowania
f) jezeli konstrukcja rusztowania jest odmienna, niz to podano w normie przedmiotowej lub w dokumentacji brak
danych dotyczacych rozstawu stezen, stojaki zewnetrzne nalezy taczy¢ stezeniami pionowymi na catej wysokosci
rusztowania
g) stezenia pionowe powinny by¢ rozmieszczone symetrycznie, a odlegtos$¢ pomiedzy przestami stezonymi powinna
by¢ nie wigksza niz 6,0m
h) stezenia pionowe powinny by¢ umocowane do stojakow rusztowania lub do innych elementéw trwale zwigzanych
ze stojakami
1) w przypadku koniecznosci uzyskania pod rusztowaniem przejazdow lub przejs¢, szerszych niz przewidywany
rozstaw stojakow rusztowania, dopuszcza si¢ wykonanie nad przejazdami lub przejsciami stojakow podwieszonych
j) konstrukcja podwieszenia stojakow i sposob jej wykonania powinny by¢ zaprojektowane odpowiednio do
szerokosci przejazdu lub przejsécia i poparte obliczeniami statycznymi.

1.4.6. Mocowanie (kotwienie) rusztowan przysciennych do $cian
1. Konstrukcje rusztowania nalezy mocowac (kotwi¢) do $ciany budynku lub budowli w sposob zapewniajacy
stateczno$¢ i sztywno$¢ konstrukcji oraz przeniesienie na $ciang sit zewnetrznych dziatajacych na rusztowanie (np.
od parcia wiatru, mimosrodowego obcigzenia rusztowania, obcigzen dynamicznych wywotanych praca maszyn i
ludzi, nierownomiernego osiadania rusztowania).
2. Liczbe zakotwien oraz warto$¢ sity w ciggnie kotwigcym nalezy ustali¢ dla kazdej konstrukcji rusztowania, z tym,
ze poszczegolna sita kotwigca powinna by¢ nie mniejsza niz 2,5 kN, a odlegtos¢ pomigdzy zakotwieniami powinna
by¢ nie wigksza niz 5,0m. Zakotwienia nalezy rozmieszcza¢ symetrycznie na konstrukcji rusztowania.
3. Rusztowania o dlugos$ci wigkszej niz 10,0m nalezy dodatkowo kotwi¢ na boczne parcie wiatru.
4. Wystajace poza narozniki §cian budowli elementy konstrukcyjne rusztowania nalezy dodatkowo kotwié na sity
poziome, wystepujace od parcia i ssania wiatru.
5. Ciggna kotwiace konstrukcje rusztowania powinny by¢ umieszczone w ptaszczyznie poziomej. W przypadkach
technicznie uzasadnionych dopuszcza si¢ umieszczenie ciggien kotwigcych pod katem nie wiekszym niz 300.
6. Odleglos¢ weztow konstrukeji rusztowania od $ciany powinna by¢ nie wigksza niz 35cm.
7. Ciggna nie powinny by¢ silnie napr¢zone
8. W miejscach zakotwienia poprzecznice rusztowania powinny by¢ oparte o §ciany budowli w sposob zapewniajacy
unieruchomienie rusztowania w ptaszczyznie prostopadtej do Sciany.
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9. Kotwy (haki) nalezy wbija¢ w kotki drewniane umieszczone uprzednio w $cianie na gtgbokos¢ co najmniej 20cm.
Zaleca si¢ wbijanie kotew w taki sposob, aby nie wystawaly poza lico $ciany

10.Konstrukcja rusztowania moze wystawac ponad najwyzej potozona lini¢ kotew nie wigcej niz 3,0m, a pomost
roboczy moze by¢ umieszczony ponad linig kotew nie wyzej niz 1,50m.

11.Wysiegniki przeznaczone do zaczepiania bloczku, stuzacego do transportu pionowego materiatow budowlanych,
nalezy kotwi¢ dodatkowo, z tym, Ze liczba zakotwien dodatkowych powinna wynosi¢ co najmniej dwa.

1.4.7. Komunikacja i transport materialow na rusztowaniach
a) Piony komunikacyjne
1. Kazde rusztowanie przyscienne powinno mie¢ miejsce wydzielone dla komunikacji pionowej ludzi pracujacych
na rusztowaniu. Wchodzenie i schodzenie z rusztowan w miejscach innych niz wyznaczonych jest zabronione.
2. Piony komunikacyjne dla ludzi nalezy projektowaé¢ i wykonywac jako oddzielne przgsta rusztowania lub jako
oddzielna konstrukcj¢ rusztowania przy$ciennego.
3. Odleglo$¢ pomiedzy sgsiednimi pionami komunikacyjnymi dla ludzi nie powinna by¢ wigksza niz 40,0m, a
odleglos¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od srodka pionu komunikacyjnego nie powinna by¢ wigksza niz
20,0m.
4. Piony komunikacyjne nalezy wykonywac jednoczesnie ze wznoszeniem konstrukcji rusztowania.
5. Piony komunikacyjne powinny by¢ zaopatrzone na obwodzie w porgcze (glowne i posrednie), a od zewnetrzne;j
strony konstrukcji rusztowania oraz pomostu roboczego piony nalezy oddzieli¢ za pomoca poreczy gldwnej i deski
kraweznikowe;.
b) Wysiegniki transportowe
1. Konstrukcja wysiggnikow powinna zapewnia¢ przeniesienie obcigzenia pionowego pigciokrotnie wigkszego niz
obcigzenie dopuszczalne i obcigzenie poziome od naciggu liny oraz umozliwiaé swobodne transportowanie
materialow na najwyzszy poziom roboczy rusztowania.
2. Wysoko$¢ zaczepienia bloczka od poziomu pomostu powinna by¢ nie mniejsza niz 160cm, a odlegto$¢ od osi
bloczka od strony zewnetrznej do najdalej wystajacego elementu rusztowania w plaszczyznie podnoszenia materiatu
nie wigksza niz 50cm.
3. Konstrukcja rusztowania w miejscach umocowania wysiggnikow nie powinna wykazywac¢ odksztatcenia pod
dziataniem sit wystepujacych przy wcigganiu materiatow.
4. Miejsce do transportu pionowego materialdow za pomoca, wysiegnikdw powinno by¢é wyznaczone przed
przystapieniem do wykonywania konstrukcji rusztowania przy$ciennego, a podnoszona za pomoca podnosnikoéw
umocowanych do konstrukcji rusztowania masa materiatdéw lub elementéw nie powinna by¢ wigksza niz 150kg.

1.4.8. Zabezpieczenia ochronne przed wypadkami
a) Odbojnice
1. Do zabezpieczen konstrukeji rusztowania przed uderzeniami pojazdow nalezy stosowa¢ odbojnice (drewniane lub
stalowe) wytrzymale na przewidywane maksymalne sity dynamiczne od pojazdow.
2. Wielko$¢ przeswitu otworu w rusztowaniu na przejazd powinna by¢ dostosowana do gabarytu pojazdow z
fadunkiem, a szeroko$¢ otworu powinna by¢ nie mniejsza niz 3,0m.
3. Znajdujace si¢ przy przejezdzie stojaki oraz narozne stojaki rusztowania powinny by¢ zabezpieczone odbojnicami.
4. Laczenie odbojnic z konstrukcja rusztowania jest zabronione.
b) Daszki ochronne
1. Rusztowania usytuowane bezposrednio przy drogach (ulicach) oraz w miejscach przejazdoéw i przejs¢ powinny
mie¢ daszki ochronne nachylone w kierunku rusztowania pod katem nie mniejszym niz 40° do poziomu.
2. Przej$cia lub przejazdy pod rusztowaniem nalezy zabezpiecza¢ daszkami ochronnymi o szeroko$ci wigkszej o co
najmniej 100cm od szerokosci przejscia lub przejazdu, dochodzacymi do $ciany obiektu budowlanego.
3. Daszki powinny by¢ szczelne 1 wykonane z wyrobow amortyzujacych upadek przedmiotu lub materiatu (np. z
tarcicy, plyt trzcinowych).
4. Odlegto$¢ daszku w najnizszym jego punkcie od terenu powinna by¢ nie mniejsza niz 240cm.
5. Wysiegg daszkow ochronnych, liczac w rzucie poziomym od zewngtrznego rzedu rusztowania do krawedzi daszku,
powinna by¢ nie mniejsza niz:
- 220cm - przy rusztowaniu o wysokosci do 20,0m
- 350cm - przy rusztowaniu o wysokosci powyzej 20,0m
6. Konstrukcja daszkéw nie powinna obcigza¢ mimosrodowo konstrukcji rusztowan, a stojaki podpierajace
konstrukcje daszkow powinny by¢ oddalone od kraweznikow ulicznych co najmniej o S0cm.
c) Sygnaty ostrzegawcze
1. Miejsca, w ktorych prowadzone sg prace przy wznoszeniu lub rozbiodrce rusztowan oraz w czasie wykonywania
robdt na rusztowaniu, nalezy oznacza¢ za pomocg tablic ostrzegawczych, umieszczonych na widocznych miejscach.
Napisy umieszczone na tablicach powinny by¢ widoczne i czytelne z odlegtosci 10m. Tablice nalezy umieszcza¢ na
wysokos$ci 250cm nad terenem.
2. Na rusztowaniu i na wiezach wyciggowych powinny by¢ wywieszone tablice informujace o dopuszczalnym
obcigzeniu pomostéw rusztowania i pomostu wyciggu.
d) Urzadzenia odgromowe
1. Rusztowanie przys$cienne z rur stalowych powinno by¢ zabezpieczone siecig odgromowa przed wytadowaniami
atmosferycznymi zgodnie z wymaganiami norm panstwowych i zasadami podanymi w SST Zasady ogo6lne.
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2. W przypadku, gdy stopien zagrozenia piorunowego budynku nie wymaga urzadzenia odgromowego lub
urzadzenie takie znajduje si¢ na budynku - dopuszcza si¢ za zgoda kierownika robot ustawianie rusztowan
przysciennych bez zabezpieczenia odgromowego.

e) Linie elektryczne

1. Wznoszenie lub rozbieranie rusztowan w sasiedztwie napowietrznych linii elektrycznych moze by¢ dokonywane
wtedy, gdy linie te sg usytuowane poza strefg niebezpieczng

2. Napowietrzne linie energetyczne przebiegajace w strefie niebezpiecznej, w stosunku do wznoszonego lub
rozbieranego rusztowania, powinny by¢ wytaczone spod napigcia na okres pracy przy rusztowaniu.

3. W czasie eksploatacji rusztowania nalezy przestrzegaé stosownych postanowien zawartych w przepisach o
bezpieczenstwie pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych w sasiedztwie napowietrznych linii
elektrycznych.

1.5. Okreélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okre§leniami
podanymi w Ogoblnej Specyfikacji Technicznej.

2. MATERIALY

2.1.Zasady ogolne
Elementy montazowe rusztowan stanowig cze$¢ sktadowa systemu, powinny by¢ magazynowane i przewozone jako
zestaw. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw i ich rodzaju podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej.

2.2.Wariantowe stosowanie materialow
Podane materiaty i technologie producentéw stanowig propozycje projektanta lub Zamawiajacego. Zgodnie z
Ustawa "Prawo Zamowien Publicznych" art.29 ust.3 - Wykonawca ma prawo zastosowac kazdy inny "rownowazny"
wyrdb pod warunkiem, Ze podane w projekcie parametry zastosowanych materialow zostang dotrzymane.

3. SPRZET
Wybor sprzetu uzywanego do robot powinien by¢ zgodny z jego przeznaczeniem oraz technologia wykonawstwa i
pozostawia do uznania wykonawcy. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej

4. TRANSPORT

Transport elementéw rusztowania moze odbywacé si¢ dowolnymi §rodkami, pod warunkiem unieruchomienia tych
elementdw w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie i zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne
1. Montaz i demontaz rusztowan powinien by¢ wykonany przez osoby przeszkolone w zakresie montazu,
eksploatacji i demontazu rusztowan pod kierownictwem osoby uprawnione;.
2. Montaz rusztowan nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacjg techniczng (instrukcja) dla danego typu
rusztowania.
3. Poszczegoblne elementy rurowe nalezy taczy¢ za pomoca zlaczy wzdhuznych w rownych plaszczyznach poziomych
i pionowych.
4. Dokrecenie $rub zlaczy powinno by¢ zgodne z normg przedmiotows.
5. W celu zapewnienia komunikacji przez bramy i przeje¢cia dopuszcza si¢ podwieszenie stojakow rusztowania tylko
dla jednej pary stojakow.

5.2. Posadowienie rusztowania
1. Podtoze pod stojaki rusztowania powinno spetnia¢ wymagania jak w pkt. 1.4.4.1.
2. Obcigzenie jednostkowe od konstrukcji rusztowania nie powinno by¢ wicksze od obcigzenia dopuszczalnego dla
danej konstrukcji podtoza.
3. Jezeli podioze nie spelnia warunkéw podanych w pkt. 1.4.4.3. nalezy wykona¢ wzmocnienie podiloza przed
zmontowaniem rusztowania.
4. Wymiary podktadow nalezy tak dobra¢, aby dla podloza gruntowego byly spelnione wymagania dokumentacji
technicznej i panstwowych norm przedmiotowych. Minimalne wymiary podktadow pod stojakami nie powinny by¢
mniejsze niz:

Wysokos¢ Wymiary podktady
rusztowania [m] Dtugos¢ [cm] Szerokos¢ [cm] Grubos¢ [cm]
Do 20m 180 25 42

5. W przypadku posadowienia rusztowania na podlozu gruntowym zmarzni¢tym nalezy powierzchnie terenu
uprzednio wyréwnac warstwa suchego piasku.
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6. W przypadku posadowienia rusztowania na podtozu konstrukcyjnym powinny by¢ spetnione wymagania jak w
pkt. 1.4.4.1.

7. Posadowienie rusztowania na nawierzchni drog, ulic i chodnikow dla pieszych jest dozwolone po uprzednim
sprawdzeniu, czy nawierzchnia moze przenies¢ obcigzenie rusztowania, wykonaniu zabezpieczen przed
mozliwo$cig powstania urazu 0so6b postronnych oraz po uzyskaniu zgody wiasciwych wiadz terenowych.

8. Podktady powinny by¢ usytuowane nast¢pujaco:

a) podktady nalezy uktada¢ na przygotowanym podlozu, prostopadle do $ciany budowli w sposob zapewniajacy
przyleganie podloza do catej powierzchni podkiadu, stykajacej si¢ z podlozem, czoto podktadu powinno by¢
odsunigte Scm od cokolu budowli; dopuszcza si¢ uktadanie podktadéw rownolegle do $ciany budowli, lecz tylko na
podtozu konstrukcyjnym, gdy zachodzi koniecznos$¢ przeniesienia obcigzenia skupionego od stojaka na sasiednie
elementy konstrukcyjne podtoza

b) przy sytuowaniu podktadéw w terenie pochytym, przy nachyleniu terenu wzdtuz rusztowania wigkszym niz 60
(10%), nalezy wykona¢ tarasy, ktorych szeroko$¢ powinna wynosic¢ co najmniej 0,8m

¢) pas podtoza gruntowego powinien si¢gaé poza rzad zewnetrznych stojakéw nie mniej niz 80cm

d) wode opadowa z powierzchni podloza nalezy odprowadzi¢ poza szeroko$¢ pasa podloza, na ktérym zostato
wykonane rusztowanie

9. Jezeli spadek terenu, na ktorym ma by¢ wzniesione rusztowanie, przekracza 100 nalezy konstrukcje rusztowania
wzmocni¢ przez zalozenie dodatkowych podtuznic na wysokosci 20cm od poziomu terenu, rownolegle do kierunku
spadku terenu.

5.3. Siatka konstrukcyjna rusztowania
1. Dla rusztowan przysSciennych rozstaw stojakéw w zalezno$ci od obcigzenia:

Typ rusztowania i zakres Rozstaw stojakow w kierunkach:
obcigzen Podtuznym poprzecznym
Lekki — 1000, 1500, 2000 MPa 2,50 1,05, 1,35
Ciezki — 2500, 4000 MPa 2,00 1,35

2. Dopuszcza si¢ inny rozstaw podiuzny i poprzeczny stojakéw w zaleznosci od potrzeb budowy, pod warunkiem
nieprzekroczenia maksymalnego rozstawu podtuznego podanego w powyzszej tabeli oraz zachowania minimalnego
rozstawu poprzecznego.

3. Wysokos¢ kazdej kondygnacji rusztowania powinna wynosi¢ 2,0m, liczac od wierzchu pomostu do wierzchu
pomostu nastgpnej kondygnacji.

4. Dopuszcza si¢ stosowanie mniejszych wysoko$ci kondygnacji, jednak nie mniej niz 1,8m.

5. Wysokos¢ kondygnacji rusztowania moze by¢ wigksza niz 2,0m, jezeli wymagaja tego warunki eksploatacji
rusztowania, lecz nie wiecej, niz h < 180i (h - wysoko$¢ kondygnacji albo odlegto$¢ migedzy dwoma sasiednimi
weztami ustalajgcymi stojak i - promien bezwladno$ci poprzecznego przekroju rury).

5.4. Stezenia poziome
1. Konstrukcje rusztowan przysciennych o wysokos$ci ponad 20m nalezy steza¢ na calej dlugosci rusztowania w
sposob zapewniajacy nieprzesuwalnos¢ weztow.
2. Rozmieszczenie stgzen w pionie powinno by¢ takie, aby odlegto$¢ pomigdzy nimi nie byla wigksza niz 10m
rzadziej niz co szdste pole rzutu poziomego.
3. Pierwsze st¢zenia poziome nalezy zaktadaé pod pierwsza kondygnacja nad podlozem. Na terenach pochytych,
ktorych spadek jest wickszy od 6° (10%), nalezy zaktada¢ dodatkowo stezenie réwnolegte do spadku terenu, w
odleglosci nie wigkszej niz 20cm od podtoza.
4. Stezenia poziome nalezy montowaé bezposrednio do stojakéw rusztowania.

5.5. Stezenia pionowe
1. Zewngtrzne stojaki rusztowan przysciennych nalezy taczy¢ stezeniami pionowymi na calej wysokosci
rusztowania. Stezenia pionowe powinny by¢ tak wykonane, aby zapewnialy przenoszenie obcigzen poziomych
dziatajacych na rusztowania, przy czym najnizszy we¢zel powinien znajdowac si¢ bezposrednio nad podiozem.
2. Stezenia pionowe powinny by¢ rozmieszczane symetrycznie, przy czym liczba stezen nie moze by¢ mniejsza od
2m kazdej kondygnacji rusztowania.
3. Odlegtos¢ pomigdzy polami stezen (przedziatami stgzonymi) nie moze by¢ wigksza niz 10m.
4. Stezenia pionowe nalezy montowac bezposrednio do stojakéw rusztowania lub innych elementow trwale
zwigzanych ze stojakami.
5. Ztacze stezenia powinno przylega¢ do wezla.

5.6. Kotwienie rusztowan przy$ciennych
1. Konstrukcje rusztowania przys$ciennego nalezy kotwi¢ do $ciany budowli lub budynku w sposéb zapewniajacy
stateczno$¢ 1 sztywno$¢ konstrukcji oraz umozliwiajacy przeniesienie sit zewnetrznych dziatajacych na rusztowanie,
np. sit od bocznego parcia wiatru, mimosrodowego obciagzenia statycznego, obcigzen dynamicznych wywotywanych
praca ludzi, sit wystepujacych wskutek nierownomiernego osiadania konstrukc;ji.
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2. Liczbe zakotwien przypadajaca na wycinek rusztowania nalezy ustala¢ na podstawie obliczen statycznych,
przyjmujac warunek, ze sita odrywajaca rusztowanie (w kierunku prostopadtym do $ciany) przypadajaca na 1 kotwe
nie moze by¢ wigksza niz 250 daN.

3. Zakotwienie nalezy umieszcza¢ symetrycznie na catej powierzchni rusztowania, przy czym mi¢dzy kotwieniami
W poziomie nie powinno przekracza¢ 5,0m, w pionie - 4,0m.

4. Rusztowania przysciennego dhugoéci mniejszej od 10m nalezy traktowaé jako nietypowe. Konstrukcja ich
powinna by¢ odpowiednio wzmocniona i szczegolnie dobrze zakotwiona.

5. Wszelkie wystajace fragmenty poza narozniki budynkéw lub budowli, ktére narazone s3 na dziatanie wiatru,
nalezy kotwi¢ dodatkowo na sity poziome od parcia i ssania wiatru.

6. Konstrukcja rusztowan przysciennych nie powinna wystawac poza najwyzsza linie kotwien wiecej niz 3,0m,
natomiast pomost roboczy nie by¢ umieszczony wyzej niz 1,50m ponad t¢ lini¢.

7. Ciggna kotwiace konstrukcje nalezy umieszcza¢ w plaszczyznie poziomej pod katem < 450 miedzy ciggnem a
plaszczyzna $ciany.

8. Kotwy wkrecane nie moga mie¢ $rednicy mniejszej niz 6mm, a kotwy (haki) wbijane powinny mie¢ przekroj o
wymiarach nie mniejszych niz 14 x 14mm. Kotwy (haki) nalezy wbija¢ w kotki drewniane osadzone w $cianach
obiektu, na gleboko$¢ co najmniej 150mm lub white w nawiercone

otwory.

9. Ciggna mogg by¢ wykonane z drutu zarzonego o $rednicy nie mniejszej niz 3mm, linki z odpowiednimi uchwytami
- z drutu zarzonego o S$rednicy 6mm i wigcej lub z innych materialtbw o podobnych wlasnosciach
wytrzymato§ciowych. Ciggna wykonane z zarzonego drutu powinny mie¢ w przekroju co najmniej 4 druty.

5.7. Dopuszczalne odchylki wymiarowe zmontowanego rusztowania
1. Przesuniecie osi stojaka w stosunku do osi teoretycznych nie powinno by¢ wigksze niz 10mm. Odchylenie od
pionu wierzchotka stojakdw rusztowania powinno wynosi¢ nie wigcej niz:
- 15mm - przy wysokosci stojakéw < 10m
- 25mm - przy wysokosci stojakéw > 10m
Odchylenie od pionu stojaka rusztowania w poziomie poszczegolnych weztéw nie powinno by¢ wigksze niz 10mm.
Odchylenie w rozstawie stojakéw nie powinno by¢ wigksze niz 10mm.
2. Odchylenie od poziomu osi podtuznie nie powinno by¢ wigksze niz 0,001L (gdzie L - dtugosé podtuznicy) i nie
wieksze niz 50mm.
3. Odchylenie od poziomu poszczegoélnych poprzecznie nie powinno wynosi¢ wigcej niz £ 20mm. Odchylenie w
pionowym rozmieszczeniu dla kazdego typu rusztowania nie moze by¢ wigksze niz + 20mm.
4. Odchylenie w rozmieszczeniu poreczy gtownych i posrednich nie moze by¢ wigksze niz + 20mm. Odchylenie od
poziomu osi porgczy nie powinno by¢ wigksze niz 0,001L (gdzie L - dtugos$¢ porgezy) i nie wicksze niz 50mm.
5. Drabinki rusztowan powinny wystawa¢ ponad pomost roboczy przynajmniej 400mm, a pochylenie ich nie moze
by¢ mniejsze niz 650 w stosunku do poziomu pomostu.

5.8. Pomosty
1. Pomosty robocze i zabezpieczajace powinny mie¢ szeroko$¢ nie mniejszg od 1,0m.
2. Pomosty uktadane z pojedynczych bali powinny opierac si¢ co najmniej na trzech poprzecznicach.
3. Laczenie desek pomostowych moze by¢ wykonane wylacznie na poprzecznicach. Przy tgczeniu na zaktad dlugosé
zaktadu z kazdej strony poprzecznicy powinna wynosi¢ co najmniej 20cm.
4. Ptyty pomostowe normalizowane mogg by¢ uktadane na poprzecznicach lub na podtuznicach, jezeli konstrukcja
ztacza wzdhuznego w podtuznicach to umozliwia.
5. Plyty pomostowe i bale nalezy uktada¢ szczelnie, aby uniemozliwi¢ spadanie jakichkolwiek przedmiotéw na
nizsze pomosty. Szczeliny pomiedzy ptytami lub balami nie mogg by¢ wigksze niz 15mm.
6. Pomosty robocze znajdujace si¢ powyzej 2,0m ponad terenem nalezy zabezpieczad:
- porecza gldwna umocowana na wysokosci 1,10m, liczac od powierzchni pomostu do gornej krawedzi poreczy
- porgcza posrednia umocowana na wysokosci 0,60m, liczac jak wyzej
- kraweznikiem o wysokosci min. 0,15m
7. Na rusztowaniu w widocznym miejscu nalezy umiescic tablice okreslajaca dopuszczalne obcigzenia pomostu i
rusztowania.
8. Kazda konstrukcja rusztowania powinna mie¢ utozone co najmniej dwa pomosty, tj. pomost roboczy i pomost
zabezpieczajacy, utozony bezposrednio na nizszej kondygnacji.
9. Najwyzszy pomost roboczy rusztowania nie moze by¢ potozony nizej niz 1,8m, liczac od najwyzszego punktu
zasiggu pracy do poziomu pomostu.
10.Kazdy pomost roboczy nalezy zaopatrzy¢ od strony zewngtrznej w
krawezniki o przekroju nie mniejszym od 2,5 x 15cm i dlugosci wigkszej od odlegltosci migdzy stojakami o co
najmniej 40cm. Konce kraweznikow powinny wystawaé 20cm poza stojaki rusztowania. Krawezniki nalezy utozy¢
na pomoscie i przymocowaé do stojakow rusztowania.

5.9. Zabezpieczenia ochronne

5.9.1. Urzadzenia piorunochronne i linie energetyczne
1. Urzadzenia piorunochronne powinny odpowiadaé wymaganiom zawartym w obowiazujacych normach i
przepisach, projektem oraz z rOwnoczesnym zachowaniem nastepujacych wymagan:
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a) kazda konstrukcja rusztowania powinna by¢ uziemiona w zakresie wykonywania urzadzen odgromowych;
odlegto$¢ migdzy uziomami nie powinna by¢ wigksza niz 16,0m

b) w przypadku, gdy rusztowanie jest ustawione przy Scianie budowli majacej instalacj¢ piorunochronna,
rusztowanie moze by¢ potaczone ze zwodem pionowym urzadzenia piorunochronnego

¢) zwodami pionowymi urzadzenia piorunochronnego z rusztowaniem powinny by¢ odcinki rur o dtugosci co
najmniej 3,6m potaczone z koncami (wierzchotkami) stojakow zewnetrznego rzedu za pomoca ztaczy wzdhuznych,
rozstawione nie wigcej niz co 16m; gorne konce rur powinny by¢ sptaszczone; przewody odprowadzajace stanowia
woweczas stojaki rusztowania, z ktorymi powinny by¢ potaczone zwody pionowe

d) ztacza wzdtuzne oraz odcinki rur uzyte jako przewody odprowadzajace nalezy w miejscu stykéw oczysci¢ do
czystego metalu.

5.9.2. Inne zabezpieczenia

o0

9.

1. Daszki ochronne, odbojnice i sygnaly ostrzegawcze powinny by¢ wykonane w sposob zgodny z obowiazujacymi
normami oraz przepisami prawa i projektem.

2. Teren bezposrednio objety wykonywaniem robot zwigzanych z montazem lub demontazem rusztowania powinien
by¢ otoczony ogrodzeniem o wysokosci co najmnie;j:

- 1,5m - jezeli ogrodzenie znajduje si¢ w odleglosci 6,0 m od skraju rusztowania,

- 2,0 m - jezeli ogrodzenie znajduje si¢ w odleglosci mniejszej niz 6,0 m od skraju rusztowania, jednak nie mniej niz
3,5m.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Badania rusztowan stojakowych z rur stalowych powinny obejmowac:

- badanie cz¢sci sktadowych rusztowan

- badanie gotowych rusztowan

2. Stwierdzenie zgodnos$ci elementdéw rusztowan z wymaganiami powinno obejmowaé nastgpujace badania:

- sprawdzenie jakoSci materiatdw uzytych do wykonania elementéw rusztowania

- ogledziny zewngtrzne elementdw oraz sprawdzenie ich wymiarow

- sprawdzenie ztaczy

- inne w podanej normie przedmiotowej

3. Przed przystapieniem do badan elementy rusztowan powinny by¢ podzielone na partie zawierajace elementy tego
samego rodzaju i o tych samych parametrach technicznych.

4. Badanie zmontowanych rusztowan z rur stalowych nalezy przeprowadzaé po zakonczeniu robdt montazowych w
cato$ci lub jego czesci niezbednej do wykonywania robdt. Badania nalezy przeprowadzaé po zakonczeniu robot
montazowych.

5. Badanie rusztowan powinno obejmowaé sprawdzenie: wymagan ogélnych, stanu podtoza, posadowienia
rusztowania, wykonania zlaczy i stezen, zakotwien, pomostow roboczych i zabezpieczajacych, rusztowan
komunikacyjnych i transportowych, urzadzen piorunochronnych, linii energetycznych oraz zabezpieczen.

6. Badania nalezy przeprowadza¢ w sposdb podany w normie panstwowej na rusztowania z rur stalowych.

7. Rusztowania nalezy uwazaé za prawidlowo zmontowane, jezeli wszystkie badania daty dodatni wynik. W
przypadku stwierdzenia niezgodnosci usterki nalezy usuna¢ i dokona¢ ponownego badania rusztowania.

8. Z przeprowadzonych badan (odbioru) nalezy sporzadzi¢ protokoét, w ktorym powinna by¢ zawarta decyzja o
dopuszczeniu lub niedopuszczeniu rusztowania.

OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot jest:
—  [m2] powierzchni rusztowania

ODBIOR ROBOT
Odbidr obejmuje wszystkie materiaty podane w ,,Materialy” oraz czynnosci wyszczeg6lnione w ,,Wykonanie robot”.
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST00 ,,Wymagania ogdlne”. Sprawdzeniu podlegaja w szczegolnosci:
-poprawno$¢ wykonania potaczenia obrobek z obrabianymi elementami
-poprawno$¢ mocowania obrobek do podtozy
W wyniku odbioru nalezy:
-sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robodt
-dokona¢ wpisu do dziennika budowy
Jesli wszystkie czynnosci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z
wymaganiami SST, PB. Ogolne ustalenia dotyczace odbioru robdt podano w SSTO0 ,,Wymagania ogdlne.”

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w SST00 ,,Wymagania ogdlne.”

10.PRrzEPISY

— — Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano- montazowych, (tom I, II, III, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

22



— — Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlane;j,

Warszawa 2004.
— — Normy:
PN-M-47900-1:1996 Rusztowania stojace metalowe robocze. Okreslenia, podzial i glowne parametry.
PN-M-47900-2:1996 Rusztowania stojace metalowe robocze -- Rusztowania stojakowe z rur
PN-EN 74-1:2022-08 ZYacza, sworznie centrujace i podstawki stosowane w deskowaniach i rusztowaniach

-- Cze$¢ 1: Z1acza do rur -- Wymagania i metody badan

Wszystkie nie wymienione powyzej normy i aktualizacje podanych powyzej norm, dotyczace zakresu robot, a
opublikowane przed realizacja kontraktu majg zastosowanie. Niewymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy,
podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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ST-03-ROBOTY KONSTRUKCYJNE

1. WsTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot konstrukcyjno-
naprawczych:

CPV: 45262300-4 BETONOWANIE

CPV: 45223200-8 ROBOTY KONSTRUKCYJNE

CPV: 45453000-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
nastepujacych robot:
— Wykonanie naprawy / uzupetnienia zelbetowej konstrukcji dachu

— Naprawa uszkodzonych fragmentow muru

1.4.0gélne wymagania dotyczace robodt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

1.5.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okre§leniami
podanymi w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.

2. MATERIALY
2.1.System naprawy konstrukcji betonowych

2.1.1. Wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i przechowywania
Materiaty uzywane do napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych muszg spetniaé¢ okreslone wymagania prawne
i techniczne, ktore zapewniaja ich odpowiednia jako$¢ i bezpieczenstwo uzytkowania. Zgodnie z obowigzujacymi
przepisami:

e Materialy oznakowane znakiem CE musza by¢ zgodne z europejskimi normami zharmonizowanymi,
aprobatami technicznymi lub specyfikacjami technicznymi uznanymi na terenie Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego.

e  Produkty bez obowiazku oznakowania CE powinny posiada¢ znak budowlany, potwierdzajacy ich zgodnos$¢ z
Polskg Normag lub aprobatg techniczng, albo by¢ uznane za wyroby regionalne.

e W przypadku materiatow o niewielkim znaczeniu dla zdrowia i bezpieczenstwa producent moze wystawié
deklaracje zgodnosci z zasadami sztuki budowlane;.

Kazdy produkt musi by¢ oznaczony w sposob umozliwiajacy jego identyfikacje, w tym nazwe producenta, typ, kraj
pochodzenia oraz dat¢ produkcji lub okres przydatnosci do uzycia.

2.1.2. Rodzaje materialow

Materiaty stosowane w naprawach musza by¢ elementami kompletnych systemoéw zgodnych z wymaganiami
technicznymi zawartymi w normach, aprobacjach lub kartach technicznych. Ich wiasciwosci uzytkowe musza
odpowiada¢ specyfice planowanej naprawy oraz przyjetej metodologii.

Podstawowe wymagania dla takich materiatéw definiuja normy serii PN-EN 1504, jednak w obrocie dostgpne sg
rowniez systemy zatwierdzone przez ITB lub IBDiM, ktore okreslaja szczegdtowe zasady stosowania. Decyzje o
ewentualnym uwzglednieniu dodatkowych parametrow technicznych podejmuje projektant, uwzgledniajac
charakter uszkodzen, obciazenia oraz wybrang metod¢ naprawy. Kluczowe jest stosowanie spojnych rozwigzan
systemowych bez mieszania elementow roéznych systemow.

2.1.3. Podloze
Podloze, na ktorym stosuje si¢ systemy naprawcze, musi spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1504-3:2006. W
przypadku napraw konstrukcyjnych podtoze powinno by¢ wykonane z betonu zgodnego z norma PN-EN 206-1:2003
i charakteryzowac¢ si¢ minimalng przyczepnoscia:
e >2 MPa dla wyrobow klasy R4,
e >1,5MPa dla wyrobow klasy R3.
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Parametry techniczne podtoza powinny by¢ dostosowane do zalecen producenta systemu naprawczego, ktory moze
wymagaé bardziej rygorystycznych wartosci. W wyjatkowych sytuacjach, gdy warunki naprawy to uzasadniaja,
projektant lub producent systemu moga zatwierdzi¢ zastosowanie systemu naprawczego na podtozu o nizszych
parametrach wytrzymatosciowych.

Dla zywicznych zapraw naprawczych (polimerowych typu PC) konieczne jest przestrzeganie wytycznych zawartych
w ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Czg$¢ C: Zabezpieczenia i izolacje. Zeszyt
9: Naprawa konstrukcji zelbetowych przy uzyciu kompozytéw z zywic syntetycznych” (ITB, 2006). W takich
przypadkach podltoze musi by¢ wykonane z betonu klasy C20/25 zgodnie z normg PN-EN 206-1:2003 (lub B-25
wedlug PN-88/B06250).

2.1.4. Wymagania dodatkowe

Materiaty naprawcze, zarowno do zastosowan konstrukcyjnych, jak i niekonstrukcyjnych, musza by¢ bezpieczne dla
zdrowia, higieny oraz §rodowiska i nie moga uwalnia¢ substancji niebezpiecznych. Jesli takie materialy sa
przewidziane do uzycia w elementach narazonych na dzialanie ognia, producent zobowigzany jest do
zadeklarowania klasy odpornosci ogniowej utwardzonego materialu naprawczego. W przypadku materialow
naprawczych zawierajacych do 1% (wagowo lub objetosciowo, w zaleznosci od bardziej rygorystycznej wartosci)
jednorodnie rozproszonych materiatdéw organicznych, mozliwe jest zadeklarowanie klasy A1 odpornosci ogniowej
bez koniecznosci przeprowadzania badan. Natomiast wyroby zawierajace wigcej niz 1% takich materiatow musza
by¢ klasyfikowane zgodnie z normg PN-EN 13501-1:2008 ,Klasyfikacja ogniowa wyrobow budowlanych i
elementéw budynkow — Czesé 1: Klasyfikacja na podstawie badan reakcji na ogien”, a nastgpnie przypisana im klasa
odpornosci ogniowej musi by¢ jasno okreslona.

2.1.5. Materialy do wypelniania ubytkéw w betonie z odstonietym zbrojeniem
Do napraw ubytkéw w betonie z widocznym zbrojeniem zaleca si¢ stosowanie zapraw reprofilacyjnych
wzmocnionych witdéknami polipropylenowymi (PCC). Takie zaprawy powinny spelnia¢ nastepujace parametry
techniczne:

e  Zuzycie materiatu: 2 kg/1 Iub 20 kg/m? na 10 mm grubosci.

Ciezar nasypowy: > 1,50 kg/dm? £10%.

Gestos$¢ objetosciowa: > 2,15 kg/dm? £10%.

Wytrzymalo$¢ na zginanie po 3 dniach: > 4 MPa.

Wytrzymalos$¢ na $ciskanie po 3 dniach: > 25 MPa.

2.1.6. Materialy do wypelniania ubytkéw w betonie bez odslonietego zbrojenia
W przypadku napraw ubytkéw w betonie bez widocznego zbrojenia zaleca si¢ stosowanie zapraw cementowych z
dodatkami krystalizujacymi, ktore penetrujg strukture betonu. Orientacyjne zuzycie materiatu wynosi 10—15 kg/m?,
w zaleznosci od struktury podioza.

2.2.System naprawy konstrukcji murowanej
Ze wzgledu na specyfike robdt, catos¢ prac powinno by¢ wykonana wedtug wytycznych konkretnego producenta
oraz bedzie zawiera¢ wyspecjalizowane materialy budowlane. Nie powinno si¢ miesza¢ systeméw wielu
producentéw. Wybrany system naprawczy do muréw powinien zawiera¢ co najmniej:
—  Sciagi ze stali nierdzewnej — klasa 304 lub 316, helikalne
— Zaprawa iniekcyjna — niekurczliwa, tiksotropowa na bazie cementu do aplikacji za pomocg pistoletu
iniekcyjnego

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Wykonawca powinien
dysponowaé Srodkami transportu do przewozu materialow oraz drobnym sprzgtem do wykonania robot objetych
niniejsza ST. Z uwagi na zakres prac wymuszajacy stosowanie specjalistycznych, indywidualnych technologicznie
rozwigzan, sprzet do wykonania prac pozostawia si¢ w gestii Wykonawcy.

»

TRANSPORT

Transport materialdow odbywa si¢ w sposob zabezpieczajacy je przed przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i
zniszczeniem, okreslony w instrukcji przez producenta i dostosowanej do polskich przepisow przewozowych.
Wszystkie materiaty niezb¢dne do wykonania robot mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Zatadunek,
transport i rozladunek materialow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu

drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogélne
Ogoblne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podczas prowadzenia
prac naprawczych nalezy $ciSle przestrzega¢ wytycznych zawartych w instrukcjach producenta systemu jak i
stosowac rezim materiatéw jednego producenta.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci wykonania robdt naprawczych polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z projektem oraz podanymi
wyzej wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru s3:
— 1 m3 wykonanych napraw zelbetowych
— 1 szt. wmontowanych pretdow wzmacniajgcych

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Badania przed rozpoczeciem robot

Przed przystapieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ szczegdlowe badanie podloza oraz materiatéw, ktore
beda wykorzystane w robotach naprawczych. Badanie podtoza powinno odbywaé si¢ po sporzadzeniu i
zatwierdzeniu protokotu jego przyjecia. Kontrola nalezy réwniez objac ilo§¢ oraz rodzaj pretoéw, klase stali, a
takze ich wymiary i $rednice.
Zakres kontroli obejmuje:

—  Sprawdzenie zawilgocenia powierzchni i ewentualne zagruntowanie

—  Ocena czystosci powierzchni oraz wykonania niezbgdnych napraw i uzupetnien.

— Ocena oczyszczenia i zabezpieczenia pretow zbrojeniowych
Wszystkie badania i kontrole majg na celu zagwarantowanie odpowiedniej jakosci przygotowania podtoza i
spelnienia wymagan technicznych przed rozpoczgciem robot naprawczych.

8.2.Badanie w czasie roboét
Badania w czasie robot polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywanych robot z rysunkami, ST i instrukcjami
producentéw. Badania te w szczegdlnosci powinny dotyczy sprawdzenia technologii wykonywanych robot w
zakresie montazu pretow, naktadania i pielegnacji zaprawy naprawczej.

8.3.Badanie w czasie odbiorow
Badania przeprowadzane podczas odbioru robdt maja na celu sprawdzenie, czy wszystkie wymagania dotyczace
robo6t zostaly spelnione. W szczegdlnosci ocenie podlegaja:
—  zgodno$¢ wykonania z wymaganiami okre§lonymi w SST,
—  jakos$¢ uzytych materiatow i wyrobow,
— prawidtowe przygotowanie podioza,
— jakos$¢ uzupetnienia ubytkow;
— jako$¢ wykonanych powlok zabezpieczajacych
W procesie odbioru pomocne mogg by¢ wyniki badan przeprowadzonych przed rozpoczeciem prac oraz w ich
trakcie. Kontrole jakos$ci elementow wzmacnianych nalezy wykona¢ po uplywie pelnego wigzania zapraw
naprawczych, aby zapewni¢ wiarygodno$¢ oceny.
W ramach oceny jakosci robot uwzglednia sig:
—  sposob pielegnacji systemow naprawczych,
—  grubo$¢ wyprawy,
—  przyczepno$¢ powtoki,
— odpornoé¢ na warunki atmosferyczne,
Badania te sg kluczowe dla potwierdzenia zgodno$ci robdt z wymaganiami i ich ostatecznego zatwierdzenia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w SST00 ,,Wymagania ogdlne.”

10.PRrzEPISY

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych, (tom I, II, III, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.
—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa

2004.

— Normy:
PN-EN 206-1:2003 Beton.
PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci.
PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czasow wiazania i stato$ci objgtosci.
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.
PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.
PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.
PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i obliczanie.
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PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

PN-EN 10020:1996 Stal. Klasyfikacja

PN-EN 10021 :1997 Ogodlne techniczne warunki dostaw stali i wyrobow stalowych

PN-EN 10027-1 :1994 Systemy oznaczania stali. Znaki stali, symbole gtowne

PN-EN 10027-2:1994 Systemy oznaczania stali. System cyfrowy

Wszystkie nie wymienione powyzej normy i aktualizacje podanych powyzej norm, dotyczace zakresu robot, a
opublikowane przed realizacja kontraktu maja zastosowanie. Niewymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy,
podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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ST-04 - PRACE CIESIELSKIE

1. WsTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac ciesielskich dla
Budynku Uniwersytetu Morskiego, ul. Morska 81-87, 81-225 Gdynia
CPV: 45260000-7 ROBOTY W ZAKRESIE WYKONYWANIA POKRYC I KONSTRUKCII
DACHOWYCH I INNE PODOBNE ROBOTY SPECJALISTYCZNE
CPV: 45261210-9 WYKONYWANIE POKRYC DACHOWYCH

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
prac ciesielskich. W sktad tych robot wchodza:
wymian¢ uszkodzonych krokwi dachowych
—  wymiang uszkodzonego fragmentu murlaty
— naprawe wezta krokiew-murlata
—  wzmocnienie krokwi nad murtata/ptatwia posrednia
—  wykonanie deskowania pelnego
— impregnacj¢ istniejacej wiezby dachowej srodkami zabezpieczajagcymi przeciw grzybom i owadom oraz
zabezpieczajacych drewno do klasy nierozprzestrzeniania ognia (NRO)

1.4.0go6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST
i ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

1.5.0Kkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okre§leniami
podanymi w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

2. MATERIALY

2.1.Zasady ogolne
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej. Materialy konieczne do wykonania wszelkich prac ciesielskich w czasie realizacji prac okreslono w
dokumentacji projektowe;j.

2.2.Drewno
Elementy konstrukcji drewnianej mogg mie¢ wilgotno$¢ maksymalnie 23%.

Niedopuszczalne jest, aby drewno miato widoczne zepsute i smotowe seki, sinizny, rdzenie podwojne, czerwien,
zgnilizny migkkie, rakowato$¢, zagrzybienie oraz peknigcia mrozowe.

Drewno musi by¢ zabezpieczone $rodkami grzybo-, ognio-, i owadobdjczymi.

2.3.Laczniki

Do tgczenia elementdéw konstrukcji drewnianych nalezy zastosowaé taczniki metalowe takie jak gwozdzie, sworznie,
wkrety 1 $ruby stalowe.

3. SPRZET
3.1.Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

3.2.Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Rodzaje sprzetu
uzywanego do robot pozostawia si¢ do uznania wykonawcy.
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4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.

4.2. Transport materialow
Transport materialdéw odbywa si¢ w sposob zabezpieczajacy je przed przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i
zniszczeniem, okre$lony w instrukcji przez producenta i dostosowanej do polskich przepisow przewozowych.
Wszystkie materiaty niezbedne do wykonania robot mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Zatadunek,
transport i roztadunek materialow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu

drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej. Material po
przywiezieniu na plac budowy przed jego obrobka powinien by¢ skladowany na réwnych podkiadach w
prostopadloéciennych pryzmach, tak aby poszczegélne jej elementy nie stykaly si¢ ze soba. Przed ich
zamontowaniem powinny by¢ zabezpieczone $rodkiem impregnacyjnym. Widoczne elementy konstrukcji muszg
by¢ przestrugane. Wymiary elementéw nalezy dobra¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Kazda deska w
deskowaniu powinna by¢ mocowana minimum na dwa gwozdzie o dlugo$ci min. 2-krotno$ci grubosci deski, do
kazdej krokwi, na ktorej jest wsparta (lub z zastosowaniem innych tacznikéw zapewniajacych trwato$¢ taczenia).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;j.
Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu:
— jakosci zastosowanego drewna,
— jakoéci stopnia impregnacji drewna,
— jakosci potaczen drewnianych elementéw konstrukcji,
—  wymiaréw zastosowanych przekrojéw drewna,
doktadnosci montazu poszczegolnych elementéw konstrukciji.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Jednostka obmiaréw wykonanych robét jest m3 wbudowanego drewna w czasie realizacji zadania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru robét.
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

8.2.Zgodnos$¢ z dokumentacja
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektows, ST 1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji zawartych w obowigzujacych normach) wg pkt. 6
ST daly pozytywny wynik.

8.3.Wymagania przy odbiorze
Sprawdzeniu przy odbiorze podlega:
—  zgodno$¢ wykonania z dokumentacja techniczna,
— rodzaj zastosowanych materiatow,
— prawidlowos$¢ wykonania wszystkich prac montazowych,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w SST00 ,,Wymagania ogdlne.”

10.PRzEPISY

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych, (tom I, II, III, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa
2004.

— Normy:
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PN-61/D-95007 — Drewno tartaczne iglaste,

PN-57/D-01001 — Drewno iglaste,

PN-57/D-96000 — Tarcica iglasta,

PN-EN 408:1998 — Konstrukcje drewniane. Drewno konstrukcyjne lite i klejone,
PN-EN 388:1999 — Drewno konstrukcyjne. Klasy wytrzymatosci.

Wszystkie nie wymienione powyzej normy i aktualizacje podanych powyzej norm, dotyczace zakresu robot, a
opublikowane przed realizacja kontraktu majg zastosowanie. Niewymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy,
podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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ST-05-ROBOTY DEKARSKIE

1. WsTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot dekarskich

dla dachu Budynku Uniwersytetu Morskiego, ul. Morska 81-87, 81-225 Gdynia

CPV: 45261320-3 KEADZENIE RYNIEN

CPV: 45261210-9 WYKONYWANIE POKRYC DACHOWYCH

CPV: 45260000-7 ROBOTY W ZAKRESIE WYKONYWANIA POKRYC I KONSTRUKCII
DACHOWYCH I INNE PODOBNE ROBOTY SPECJALISTYCZNE

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonania
robo6t dekarskich dachu. W sktad tych robot wehodza:

— Wykonanie nowego pokrycia dachu

1.4.0go6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

1.5.0Kkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;j.

2. MATERIALY

2.1.Zasady ogolne
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej. Materiaty konieczne do wykonania wszelkich prac dekarskich w czasie realizacji prac okreslono w
dokumentacji projektowe;j.

2.2.Blacha tytanowo-cynkowa patynowana:
—  Grubosci.: 0,7 mm
—  Wytrzymalos$¢ na rozcigganie: > 150N/mm?2
—  Granica sprezystosci 0,2% trwalego odksztatcenia:>100N/mm?2
—  Wydhuzenie po zerwaniu:>35%
—  Odksztalcenie w probie granicy sprezystosci przy statym obciazeniu:<0,1%
— Masa blachy tytan-cynk: ok. 5,05 kg/m2.

2.3.Mata strukturalna
— Masa: 210 g/m?
—  Odporno$¢ na rozrywanie: di. 1,3 kN/m, poprz. 0,8 kN/m
—  Temperatura uktadania: > - 5 °C
—  Zakres temperatur: - 40 °C do + 80 °C

2.4.Papa bitumiczna
— Z welonem z wtdkna szklanego lub wtdkniny poliestrowej (zabrania sie stosowania welonu z osnowy
tekturoweyj).
—  Srednia gr.: 2,2-3,5 mm
— Masa: 390-450 g/ m?
— Odporno$¢ na rozrywanie: di. 0,4 kN/m, poprz. 0,3 kN/m
—  Max wydtuzenie: 4%
—  Sptywnosé: + 80 °C
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2.5.Masa uszczelniajaca

Poliuretanowa, elastyczna, do zastosowan zewnetrznych.

2.6.Elementy montazowe

w

P

v

Deska impregnowana lub ptyta OSB gr. min. 22 mm
Wkrety 1 gwozdzie do drewna

Wkrety farmerskie do blachy

Podktadki EPDM

Kotwy chemiczne

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej. Wykonawca powinien
dysponowac¢ $rodkami transportu do przewozu materialow oraz drobnym sprzetem do wykonania robot objetych
niniejsza ST.
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacych sprzetem:

— Norzyce do blachy;

—  Gietarki,

—  Wiertarki;

—  Wkretarki, wkretaki;

—  Miotki;

—  Gwozdzie, wkrety, kotwy;

—  Pily, pilarki;

— Palniki gazowe;

—  Podno$niki, zurawie;

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoblnej Specyfikacji Technicznej. Materialy mozna
przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu gwarantujacymi ich ochrong przed zanieczyszczeniami i szkodliwym
wplywem czynnikow atmosferycznych. Gotowe elementy prefabrykowane nalezy unieruchomié i zabezpieczy¢
przed odksztalceniami oraz rysami moggcymi powsta¢ w skutek nieprawidlowego transportowania elementow.
Blacha powinna by¢ transportowana i sktadowana w stanie suchym i przy zapewnieniu statego dostepu powietrza.
W przypadku sktadowania zwojow lub prefabrykowanych pasow na placu budowy nalezy unika¢ bezposredniego
kontaktu plaszczyzn materiatu np. z mokrg folia, zapewni¢ rowniez przykrycie odporne na dziatanie wiatru.
Unika¢ nalezy:

—  przykrywania zwojow lub prefabrykatow w sposob uniemozliwiajacy doptyw powietrza,

—  przekroczenia punktu rosy,

— sktadowania na wilgotnym podtozu,

— transportowania lub sktadowania materiatu na wilgotnych paletach,

—  zbyt ciasnego uktadania materiatu w trakcie transportu i sktadowania.

WYKONANIE ROBOT
Przy montazu nalezy pamigtac, iz cigcie blach mozna wykonywac tylko i wytgcznie ,,na zimno” przy uzyciu noza
wibracyjnego lub recznej pitki do blach. Nie wolno stosowaé pit tarczowych, gdyz wytwarzana podczas cigcia
wysoka temperatura moze doprowadzaé do zdarcia i trwatego uszkodzenia powlekajacych blach¢ materiatow.
Blache nalezy montowa¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i wytycznymi producenta, zapewniajac
odpowiednia wentylacje i szczelno$¢ taczen rabkowych oraz wymagane luzy montazowe z uwagi na
rozszerzalno$¢ cieplng materiatu.
—  Pierwsza tape montazowa nalezy montowa¢ ok. 200 mm od krawedzi obrobki okapu.
— Podgigcia okapu powinny wynosi¢ ok. 30 stopni.
—  Zakonczenie okapu stojace okraglte lub uko$ne — nie nalezy konczy¢ rabkiem stojacym prosto.
— Mata strukturalna nie moze dochodzi¢ do krawedzi listwy okapowej — nalezy skonczy¢ ja ok. 50 mm
wczesniej.
—  Pierwsza deske od strony okapu nalezy obnizy¢, aby zrobi¢ miejsce na montaz rynhakow i usztywnienia
obrobki okapu co umozliwi uniknigcie pozniejszych zastojow wody.
—  Szczelina wentylacyjna powinna by¢ wyposazona w pas skroplinowy zakonczony kapinosem w celu
odprowadzania skroplin.
—  Rynny ukladaé ze spadkiem ok. 0,5% (min. 0,3%)
—  Rury spustowe montowaé¢ za pomoca obejm w odlegtosci min. 20 mm od elewacji i w rozstawie maks.
2m.
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Rynny l3aczy¢ za pomocg lutowania lub klejenia preparatem wolnym od silikondéw, rozpuszczalnikéw i
izocyjankow.

Roboty blacharskie z blachy mozna wykonywac¢ o kazdej porze roku, lecz w temperaturze nie nizszej od
—15°C.

Robot nie mozna wykonywac na oblodzonych podtozach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Zasady ogolne
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Biezaca kontrola obejmuje
wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci
dostarczonych przez Wykonawce dokumentéw dotyczacych stosowanych materialdw z wymogami prawa.
Kontrolg jakosci robot przeprowadzi¢ zgodnie z SST i PB. Badania jakos$ci robot podczas budowy:

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna - badanie powinno polega¢ na poréwnaniu
wykonanych obrobek, rur spustowych i rynien dachowych z projektem technicznym oraz stwierdzeniu
wzajemne] zgodnosci za pomoca ogledzin i pomiaru.

Sprawdzenie podtoza - badanie to powinno by¢ przeprowadzone przed przystapieniem do robot. Podtoze
powinno by¢ no$ne i czyste. W przypadku podtoza z tarcicy drewnianej, szczeliny migdzy deskami
powinny umozliwia¢ prace drewna,

Sprawdzenie materiatéw - badanie nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zapisow w dzienniku
budowy oraz atestow i §wiadectw dopuszczenia materialdéw do stosowania w budownictwie wydanych
przez ITB.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego robot - badanie polega na ogledzinach i sprawdzeniu wystgpowania
takich wad jak: dziury, pgknigcia, nieprostopadtosci szwow do okapu, odchylenia rabkow lub zwojow od
linii prostej itp.

Sprawdzenie umocowania i taczenia arkuszy - badanie polega na stwierdzeniu czy tgczenia i umocowania
arkuszy sa wykonane zgodnie z normg i instrukcja montazu wybranego producenta.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady prowadzenia obmiaréw roboét

Ogodlne

zasady dokonywania obmiaréw robot podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa

dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest
zalgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7.2.Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymi robot sa:

1 m2 pokrytej powierzchni,
1 mb wykonanych rynien lub rur spustowych.

Ilo§¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i
sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0dbi

or podloza

badania podtoza nalezy przeprowadza¢ w trakcie odbioru cze¢$ciowego, podczas suchej pogody, przed
przystapieniem do krycia potaci dachowych,

sprawdzenie réwnosci powierzchni podloza (deskowania) nalezy przeprowadzaé za pomoca taty
kontrolnej o dlugosci 2 m lub za pomoca szablonu z podziatka milimetrowa. Przeswit migdzy sprawdzana
powierzchnig a tatg nie powinien przekroczy¢ 5 mm.

8.2.0dbiér robét pokrywczych

Roboty

pokrywcze jako roboty zanikajgce, wymagajg odbiorow cze$ciowych. Badania w czasie odbioru

czg$ciowego nalezy przeprowadzac¢ dla tych robot, do ktorych dostep pdzniej jest niemozliwy lub utrudniony.

8.3.0dbidr czesciowy

Powinien obejmowac sprawdzenie:

podtoza (deskowania),
jakosci zastosowanych materiatow,
doktadnosci wykonania poszczegdlnych warstw pokrycia,
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—  doktadnosci wykonania obrobek blacharskich i ich potaczenia z pokryciem.
Dokonanie odbioru czgsciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy. Badania koncowe
pokrycia nalezy przeprowadza¢ po zakonczeniu robot, po deszezu.

8.4.Podstawa do odbioru robét pokrywczych
Podstawe do odbioru robdt pokrywcezych stanowig nastgpujace dokumenty:
— dokumentacja techniczna, dziennik budowy z zapisem stwierdzajagcym odbior czesciowy podloza oraz
poszczegdlnych warstw lub fragmentow pokrycia,
—  zapisy dotyczace wykonywania robot pokrywczych i rodzaju zastosowanych materiatow,
—  protokoty odbioru materialow i wyrobow.

8.5.0dbior koncowy
Polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia i obrébek blacharskich i potaczenia ich z
urzadzeniami odwadniajacymi, a takze wykonania na pokryciu ewentualnych zabezpieczen eksploatacyjnych.

8.6.0dbiér pokrycia z papy
Sprawdzenie przytwierdzenia papy do deskowania nalezy przeprowadzi¢ przez nacigcie i odrywanie paska papy
szerokosci nie wigkszej niz 5 cm, z tym, ze pasek papy nalezy nacia¢ nad miejscem przyklejenia papy, —
sprawdzenie szerokosci zakltadow papy nalezy dokonaé w trakcie odbioréw czeSciowych i koncowego przez
pomiar szerokosci zaktadow w trzech dowolnych miejscach na kazde 100 m2. Doktadno$¢é pomiaréw powinna
wynosi¢ do 2 cm.

8.7.0dbiér obrobek blacharskich i odprowadzenia wody
Odbior rynien i rur spustowych powinien obejmowac:
—  sprawdzenie prawidlowosci potaczen poziomych i pionowych,
— sprawdzenie mocowania elementéw do deskowania lub $cian,
—  sprawdzenie prawidtowosci spadkow rynien,
— sprawdzenie szczelno$ci potaczen rur spustowych z wpustami

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w SST00 ,,Wymagania ogdlne.”

10.PRzEPISY

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych, (tom I, IL, IIL, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa

2004,
— Normy:
PN-EN 1849-2:2019-08 Elastyczne wyroby wodochronne -- Okreslanie grubosci i gramatury — Cze$¢ 2:
Wyroby z tworzyw sztucznych i kauczuku do izolacji wodochronnej dachow
PN-EN 12039:2016-07 Elastyczne wyroby wodochronne -- Wyroby asfaltowe do izolacji wodochronnej
dachow -- Okreslanie przyczepnos$ci posypki
PN-EN 14967:2007 Elastyczne wyroby wodochronne -- Wyroby asfaltowe do poziomej izolacji

przeciwwilgociowej -- Definicje i wlasciwosci

PN-EN 13967+A1:2017-05  Elastyczne wyroby wodochronne -- Wyroby z tworzyw sztucznych i kauczuku do
izolacji przeciwwilgociowej facznie z wyrobami z tworzyw sztucznych i kauczuku
do izolacji przeciwwodnej czgéci podziemnych -- Definicje i wlasciwosci

PN-EN 505:2013-07 Wyroby do pokry¢ dachowych z metalu -- Charakterystyka wyrobow z blachy
stalowej uktadanych na ciagtym podtozu

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-84/H-92126 Blachy stalowe profilowane ocynkowane oraz ocynkowane i powlekane.

Wszystkie nie wymienione powyzej normy i aktualizacje podanych powyzej norm, dotyczace zakresu robdt, a
opublikowane przed realizacja kontraktu maja zastosowanie. Niewymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny,
grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem
polskim.
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ST-06 - ROBOTY MONTAZOWE

1. WsTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace prowadzenia robot montazowych w
Budynku Uniwersytetu Morskiego, ul. Morska 81-87, 81-225 Gdynia

CPV: 45223800-4 MONTAZ I WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCIJI

CPV: 45312311-0 INSTALACJA ODGROMOWA

CPV: 45421132-8 INSTALOWANIE OKIEN

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu montaz
elementow klem i zlaczy instalacji odgromowej, drabiny technicznej, okien potaciowych, pozostatych elementow
wyposazenia dachu.

1.4.0gélne wymagania dotyczace robodt
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonanie oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

1.5.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.

2. MATERIALY

2.1.L.aczenia instalacji odgromowej:
Przewody:
Przewody aluminiowe o odpowiedniej $rednicy, zgodne z normg PN-EN 62305 (Systemy odgromowe). Zgodnie
z Dokumentacjg, stosowane sg przewody o $rednicy 8 mm.
Ztaczki:
Klemy stalowe ocynkowane, zaciski i taczniki odpowiednie do materiatu przewodéw i zapewniajgce dobra
przewodnos¢ elektryczng oraz odpornos¢ na korozje.

2.2.0kna dachowe:
Okna dachowe:
Okna dachowe o wymiarach zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Okna powinny posiada¢ odpowiednie
certyfikaty i atesty budowlane. Osadzenie okien powinno odby¢ sie w sposdb szczelny, a po montazu nalezy
wykonac probe szczelnoscei.
—  Materiat oscieznic i skrzydet: aluminium
—  Szczelnos$¢ okien na wody opadowe: min. klasa 9A wg PN-EN 1027:2016-04
—  Wyposazone w nawiewniki
—  Okna powinny by¢ otwieranie uchylne (35 st.) i obrotowo (180 st.) lub rozwieralne (90 st.)
—  Stolarka w konstrukcji jednoramowej
—  Stosowac uszczelki wysokiej jakosci (np. gumowe, EPDM) zapewniajace szczelno$¢ okna dachowego,
odporne na dziatanie warunk6éw atmosferycznych

2.3.Drabiny dachowe:
Drabina dachowa wykonana z materialu odpornego na warunki atmosferyczne, np. aluminium, stal nierdzewna
lub stal ocynkowana, odpowiednia do stosowania na zewnatrz. Drabina powinna spelnia¢é wymagania
obowiazujacych przepisow, posiadac¢ potrzebne atesty i deklaracje wlasciwosci uzytkowych do stosowania w
budownictwie. Budowa oraz sposoéb montazu powinien by¢ zgodny z wymaganiami przepisow BHP.
Nalezy rowniez przewidzie¢ elementy montazowe tj. uchwyty montazowe, wkrety, kotwy do przytwierdzenia
drabiny do elewacji itp.
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2.4.Zapora $niegowa:

Systemowe rozwigzanie producenta wykonane z materiatu odpornego na dziatanie warunkow atmosferycznych i
nie splywajace na destrukcj¢ materialu pokrycia dachowego. Montaz powinien uwzglednia¢ rozszerzalnosé
termiczng poprzez zastosowanie luzow montazowych. Pochwyty dla elementow zapor powinny znajdowac si¢ w
linii lub powyzej linii murlaty oraz ponizej wysokosci okien. Pochwyty powinny znajdowac si¢ na kazdym rabku.
W miejscu montazu zap6r $niegowych nalezy zwigkszy¢ ilos$¢ tap montazowych pokrycia dachu.

2.5.Nawiewniki

3.

Systemowe nawiewniki potaciowe mocowane do potaci dachu. Montaz powinien uwzglednia¢ rozszerzalnosé
termiczng poprzez zastosowanie luzow montazowych.

SPRZET

3.1.Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

3.2.Sprzet do wykonywania robét

4,

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Przewiduje si¢ nastepujace minimalne wymagania sprzgtowe do wykonania robot:

—  Wiertarki i wiertla

— Narzedzia reczne (klucze, szczypce, wkretaki)

—  Pily, pily tarczowe, pilarki, szlifierki katowe

— Izolatory do montazu na dachu.

— Urzadzenia do kontroli ciggto$ci instalacji odgromowej (mierniki elektryczne).

—  Miary

—  Whkretaki

TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.

4.2. Transport materialow

Transport materialow odbywa si¢ w sposdb zabezpieczajacy je przed przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem
i zniszczeniem, okreslony w instrukcji przez producenta i dostosowanej do polskich przepiséw przewozowych.
Wszystkie materialty niezbedne do wykonania robot mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Zatadunek, transport i roztadunek materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o
ruchu drogowym.

WYKONANIE ROBOT

Lokalizacja elementow powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Elementy nalezy montowaé wedhug
wytycznych i instrukcji konkretnego producenta. Nalezy zachowa¢ szczelno$¢ pokrycia dachowego w przypadku
otworowania elementéw pokrycia.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Biezaca kontrola obejmuje
wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci
dostarczonych przez Wykonawce dokumentéw dotyczacych stosowanych materiatdw z wymogami prawa.
Kontrolg jako$ci robot przeprowadzi¢ zgodnie z SST i PB. Badania jako$ci robot podczas budowy:
— Sprawdzenie poprawnej lokalizacji elementéw — badanie powinno polega¢ na poréwnaniu stanu
rzeczywistego z Dokumentacja Projektowa.
— Sprawdzenie dziatania instalacji odgromowej - badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem
miernika elektrycznego przez wykwalifikowanych pracownikoéw posiadajacych odpowiednie certyfikaty.
— Sprawdzenie materialow - badanie nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zapisow w dzienniku
budowy oraz atestow i $wiadectw dopuszczenia materialow do stosowania w budownictwie wydanych
przez ITB.
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—  Sprawdzenie wygladu zewnetrznego robot - badanie polega na ogledzinach i sprawdzeniu wystgpowania
takich wad jak: dziury, pgknigcia, deformacje elementow montowanych, odchylenia zwojow od linii
prostej itp.

— Sprawdzenie umocowania i tgczenia elementow - badanie polega na stwierdzeniu czy faczenia i
umocowania elementéw sg wykonane zgodnie z norma i instrukcjg montazu wybranego producenta.

—  Usunigciem zauwazonych usterek i brakow.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa
dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnych pozycji, jest
zatgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

Jednostka obmiarowg robot jest:

—  [m2] powierzchni rusztowania

— [szt.] elementéw do montazu (okien potaciowych, drabiny)

— [mb] zamontowanych zapér $niegowych, zwojow
llo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Zamawiajgcego
(Inspektora nadzoru) i sprawdzonych w naturze. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet pomiarowy wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego wazne Swiadectwa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

8.2.Zgodnos$¢ z dokumentacja
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania wg pkt. 6 ST daly pozytywny wynik.
Do Dokumentacji Odbiorowej nalezy zalaczy¢ protokét pomiaré6w i oceny stanu technicznego instalacji
odgromowej.

8.3.Wymagania przy odbiorze
Sprawdzeniu przy odbiorze podlega:
—  zgodno$¢ wykonania z dokumentacja techniczna,
— rodzaj zastosowanych materiatow,
—  prawidtowo$¢ wykonania wszystkich prac montazowych,

8.4.0dbior czesciowy
Odbidr czeSciowy powinien obejmowac:
wpis do dziennika budowy,
— stwierdzenie jako$ci zastosowanych materialow,
— stwierdzenie doktadnos$ci wykonania robot,
— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodno$ci wykonania robot z dokumentacja.

8.5.0dbiér koncowy
Odbidr koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanych robot. Roboty uznaje si¢ za zgodne z
dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji daty pozytywne wyniki. Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny,
roboty moga by¢ nieodebrane. W takim przypadku nalezy przyjac¢ jedno z nastgpujacych rozwigzan:
—  Poprawic i przedstawi¢ do ponownego odbioru,
— Jesli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwatosci elementu, obnizy¢
ceng robot,
— W przypadku, gdy nie s3g mozliwe podane wyzej rozwigzania - rozebra¢ wykonane elementy i ponownie
wykona¢ roboty.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w SST00 ,,Wymagania ogdlne.”

10.PRzEPISY
—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano- montazowych, (tom I, II, ITI, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.
—  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa
2004.
— Normy:
— PN-EN 1027:2016-04 - Okna i drzwi -- Wodoszczelnos$¢ -- Metoda badania
— PN-EN 1991-1-3:2005 - Eurokod 1 -- Oddziatywania na konstrukcje -- Cz¢$¢ 1-3: Oddziatywania ogdlne
Obciazenie $niegiem
— PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 1: Zasady ogdlne.
— PN-EN 62305-2:2012 Ochrona odgromowa -- Cze¢$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem
— PN-EN 62305-3:2011 Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i zagrozenie
zycia.

Wszystkie nie wymienione powyzej normy i aktualizacje podanych powyzej norm, dotyczace zakresu robot, a
opublikowane przed realizacja kontraktu maja zastosowanie. Niewymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny,
grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem
polskim.
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ST-07 -ROBOTY KONSERWATORSKIE

1. WsTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
renowacyjnych attyki:

CPV:45410000-4  TYNKOWANIE

CPV: 45453000-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu:
—  Odtworzenie uszkodzonych detali
—  Wykonanie wymalowan

1.4.0go6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i ustaleniami z Inspektorem Nadzoru.

1.5.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;j.

2. MATERIALY
2.1.Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode¢ zdatng do picia oraz wode z rzeki lub jeziora.
Niedozwolone jest uzycie wod Sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych thuszcze
organiczne, oleje i mut.

2.2.Piasek (PN-EN 13139:2003)

a) Piasek powinien spetnia¢ wymagania obowiazujacej normy przedmiotowe, a W szczego6lnosci:

— nie zawiera¢ domieszek organicznych,

—  mie¢ frakcje réznych wymiar6w, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek
srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

b) Do spodnich warstw tynku nalezy stosowaé piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich —
$rednioziarnisty.

¢) Do gtadzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ catkowicie przez sito o przeswicie 0,5 mm.

2.3.Zaprawy budowlane cementowo-wapienne
Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowe;j.
Przygotowanie zapraw do robot murowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie.
Zaprawe nalezy przygotowac w takiej ilosci, aby mogta by¢ wbudowana mozliwie wczesnie po jej przygotowaniu
tj. ok. 3 godzin.
Do zapraw tynkarskich nalezy stosowa¢ piasek rzeczny lub kopalniany.
Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowaé cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub popiotéw lotnych
25135 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, ze temperatura otoczenia w ciggu 7 dni od chwili zuzycia zaprawy
nie bgdzie nizsza niz +5°C.
Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub gaszone w postaci ciasta
wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktoére powinno tworzy¢ jednolita i jednobarwng maseg, bez
grudek niegaszonego wapna 1 zanieczyszczen obcych. Skilad objetosciowy zapraw nalezy dobieraé
doswiadczalnie, w zaleznosci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

2.4.Farby

Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowe;j.
System sktada si¢ z:
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—  Srodek gruntujacy — krzemiankowy, do zastosowan elewacyjnych, gestosé ok. 1 g/em?, udziat czesci
organicznych <5 %, ph zasadowe, temperatura stosowania > 5 °C

—  Strukturalna farba podktadowe — na bazie krzeminowej, do zastosowan elewacyjnych, gestosc: ok. 1,7
g/cm?, ph zasadowe ok. 11, maks. rozmiar ziarna 0,5 mm, Sd < 0,02 m, udziat cz¢séci organicznych < 5
%, temperatura stosowania > 5 °C

— Pigment — do barwienia farb krzemiankowych, do zastosowan elewacyjnych, odporny na warunki
atmosferyczne i §wiatto, ggstos¢ ok. 1,5 g/cm?, ph zasadowe ok. 11, Sd < 0,01 m, przepuszczalnos¢ wody
< 0,1 kg/(m*\h), przepuszczalnosé¢ pary wodnej > 2000 g/(m? - d), udziat czesci organicznych < 5 %,
temperatura stosowania > 5 °C

— Rozpuszczalnik — gesto$é ok. 1 g/emd, udziat czesci organicznych < 5 %, ph zasadowe, temperatura
stosowania > 5 °C

— Farba wierzchnia — hydrofobowa, elewacyjna, na bazie krzemianow, gesto$¢ ok. 1,5 g/cm?, ph zasadowe
ok. 11, klasa reakcji na ogien min. A2 s1d0, udziat czgsci organicznych < 5 %, temperatura stosowania
> 5 °C, przepuszczalnos¢ wody < 0,1 kg/(m*\h), Sd < 0,01 m

3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu. Sprzet powinien by¢ sprawny i spetnia¢ wszystkie
wymagania przepisow BHP.

4. TRANSPORT
Transport materialow moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami transportu, ze zwroceniem szczegolnej uwagi na
zabezpieczenie tadunku przed utratg statecznosci i uszkodzeniami. Zaprawe tynkarskg nalezy przewozié i
przechowywa¢ w szczelnie zamknietych workach, na paletach, w suchych warunkach. Chroni¢ przed wilgocia.
Nieprzestrzeganie w/w zalecen moze mie¢ wplyw na parametry uzytkowe produktu. Farby powinny by¢
transportowane w oryginalnych, szczelnie zamknigtych opakowaniach z oznaczeniem producenta, rodzaju oraz
kodu koloru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonywania prac

a) Roboty tynkowe powinny zosta¢ wykonane przed pracami pokrywczymi dachu, ale po wykonaniu robét
naprawczych muru.

b) Tynki nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciggu doby nie
nastgpi spadek ponizej 0°C.

€) W nizszych temperaturach mozna wykonywac¢ tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich $rodkow
zabezpieczajacych, zgodnie z ,,Wytycznymi wykonywania robdt budowlano-montazowych w okresie
obnizonych temperatur”.

d) Zaleca si¢ chroni¢ $wiezo wykonane tynki zewnetrzne w ciaggu pierwszych dwoch dni przed
nastonecznieniem dluzszym niz dwie godziny dziennie.

e) W okresie wysokich temperatur §wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania i twardnienia,
tj. w ciggu 1 tygodnia, zwilzane woda.

f) Powinno naktada¢ si¢ min. 2 warstwy farby w miejscach wymalowani.

g) W pierwszej kolejno$ci nalezy wykonaé¢ probe koloru na matym, niewidocznym fragmencie i w
przypadku koniecznosci dozowac pigment.

h) Nie dopuszcza si¢ mieszania farb na powierzchni malowane;.

5.2.Przygotowanie podlozy
Bezposrednio przed tynkowaniem podloze nalezy oczys$ci¢ z kurzu szczotkami oraz usunaé¢ plamy z rdzy i
substancji tlustych. Plamy z substancji thustych mozna usuna¢ przez zmycie 10% roztworem szarego mydta Iub
przez wypalenie lampg benzynowa. Nadmiernie suchg powierzchnie podloza nalezy zwilzy¢é wodg. Przed
malowaniem podtoze nalezy zagruntowaé zgodnie z wytycznymi producenta stosujac elementy jego systemu o
zblizonym ph oraz przeznaczonych do produktéw na bazie krzemiandw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Badania przed rozpoczeciem robot
Przed przystapieniem do roboét nalezy przeprowadzi¢ szczegélowe badanie podioza oraz materialow, ktore beda
wykorzystane w pracach malarskich. Badanie podtoza powinno odbywac si¢ po sporzadzeniu i zatwierdzeniu
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protokotu jego przyjecia. Kontrola musi by¢ przeprowadzona po zamontowaniu i zamocowaniu wszystkich
elementoéw przewidzianych do malowania.
Zakres kontroli obejmuje:

Tynki zwykle

—  Sprawdzenie rownosci i wygladu powierzchni zgodnie z normg PN-70/B-10100.

—  Ocena czystosci powierzchni oraz wykonania niezbgdnych napraw i uzupetnien.

—  Wizualna ocena wygladu powierzchni z odlegtosci okoto 1 metra, w rozproszonym $wietle dziennym

lub sztucznym.

Zapylenie powierzchni

— Oceniane poprzez przetarcie suchej powierzchni czysta reka.

— W przypadku powierzchni metalowych stosuje si¢ czysta szmatke.
Wszystkie badania i kontrole maja na celu zagwarantowanie odpowiedniej jako$ci przygotowania podtoza i
spetnienia wymagan technicznych przed rozpoczg¢ciem malowania.

6.2.Badanie w czasie robot
Badania w czasie robot polegaja na sprawdzeniu zgodnosci wykonywanych robot tynkarsko-malarskich z
rysunkami, ST i instrukcjami producentéw. Badania te w szczegdlno$ci powinny dotyczy sprawdzenia technologii
wykonywanych robot w zakresie gruntowania podlozy, przygotowywania zaprawy, naktadania tynkow oraz
powtok malarskich.

6.3.Badanie w czasie odbiorow
Badania przeprowadzane podczas odbioru rob6t maja na celu sprawdzenie, czy wszystkie wymagania dotyczace
prac tynkarsko-malarskich zostaly spetnione. W szczegdlnosei ocenie podlegaja:
—  zgodno$¢ wykonania z wymaganiami okre§lonymi w SST,
— jakos¢ uzytych materiatow i wyrobow,
— prawidtowe przygotowanie podloza,
— jakos$¢ wykonanej wyprawy;
— doktadno$¢ zdobien;
— jakos$¢ wykonanych powlok malarskich.
W procesie odbioru pomocne moga by¢ wyniki badan przeprowadzonych przed rozpoczgciem prac oraz w ich
trakcie. Kontrolg jakosci powlok malarskich nalezy przeprowadzi¢ nie wezesniej niz 14 dni po zakonczeniu ich
wykonania, aby zapewni¢ wiarygodnos$¢ oceny.
W ramach oceny jako$ci robot uwzglednia sig:
— wyglad zewng¢trzny,
— grubo$¢ wyprawy,
—  ksztalt zdobien,
—  zgodnos$¢ barwy i potysku z zalozeniami,
— odporno$¢ na wycieranie,
—  przyczepno$¢ powtoki,
— odporno$é na zmywanie.
Badania te sg kluczowe dla potwierdzenia zgodno$ci robdt z wymaganiami i ich ostatecznego zatwierdzenia.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest m2. Ilo$¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0dbiér podloza

Odbiodr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot tynkowych. Podloze powinno
by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2. Jezeli odbioér podtoza odbywa si¢ po dtuzszym czasie od
jego wykonania, nalezy podtoze oczysci¢ i zmy¢ woda. Przy robotach tynkarskich oraz malarskich elementem
ulegajacym zakryciu sg podtoza. Odbidr podtozy musi nastgpi¢ przed rozpoczgciem robot.

8.2.0dbiér tynkow
a) Uksztaltowanie powierzchni, krawedzie przecigcia powierzchni oraz katy dwuscienne powinny by¢ zgodne
z dokumentacja techniczna.
b) Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku kat. III od pltaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej —
nie wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dlugosci taty kontrolnej 2 m.
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Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:
—  pionowego — nie wigksze niz 2 mm na 1 m i ogétem nie wigcej niz 4mm w pomieszczeniu,
—  poziomego — nie wicksze niz 3 mm na 1 m i ogdélem nie wigcej niz 6 mm na calej powierzchni migdzy
przegrodami pionowymi ($ciany, belki itp.).

€) Niedopuszczalne sg nastepujace wady:
—  wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkoéw roztworéw soli przenikajacych
z podtoza, pilsni itp.,
— trwale $lady zaciekow na powierzchni, odstawanie, odparzenia i pecherze wskutek niedostatecznej
przyczepnosci tynku do podloza.

8.3.0dbiér koncowy

Ostateczna ocena wykonanych robot odbywa si¢ poprzez odbior koncowy, ktory obejmuje analiz¢ zakresu, ilosci
oraz jakosci prac. Proces ten przeprowadza komisja powotana przez Zamawiajacego, opierajac si¢ na dostarczone;j
dokumentacji oraz wizualnej ocenie wykonanych robot. Szczegoty dotyczace zasad i termindéw dziatania komisji
powinny by¢ okreslone w umowie.
Z przebiegu odbioru sporzadza si¢ protokét, podpisywany przez przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy.
Protokoét zawiera:

— ustalenia podj¢te przez komisje,

— wykaz stwierdzonych wad i usterek z okresleniem sposobu i terminu ich usunigcia,

— oceng zgodnoSci lub niezgodnos$ci wykonania robdt z zatozeniami umowy.
Protokét odbioru koncowego stanowi podstawe¢ do rozliczenia koncowego pomigdzy Zamawiajacym a
Wykonawca.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za ustalong ilo$¢ m? powierzchni $ciany wg ceny jednostkowe;j, ktora obejmuje:

—  przygotowanie zaprawy,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— ustawienie i rozbiorke rusztowan,
— umocowanie i zdjecie listew tynkarskich,
— osiatkowanie/zbrojenie elementow sztukatorskich,
— nalozenie wyprawy
— wykonanie Ztobien
— scalenie kolorystyczne
— reperacje tynkéw po dziurach i hakach,
— oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow.

10.PRZEPISY
—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano- montazowych, (tom I, II, IT1, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.
—  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa
2004,
—  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych Czgéé B - Roboty wykonczeniowe, zeszyt
4 Powtoki malarskie zewnetrzne i wewngtrzne. wydanie ITB - 2003 rok.

— Normy:
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie probek.
PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.
PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.
PN-EN 1062-1:2005 Farby i lakiery -- Wyroby lakierowe i systemy powlokowe stosowane na zewnatrz
na mury i beton -- Cze$¢ 1: Klasyfikacja
PN-EN 1062-1:2005 Wyroby lakierowe i systemy powlokowe stosowane na zewnatrz na mury i beton

-- Czes¢ 1: Klasyfikacja

Wszystkie nie wymienione powyzej normy i aktualizacje podanych powyzej norm, dotyczace zakresu robdt, a
opublikowane przed realizacja kontraktu majg zastosowanie. Niewymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny,
grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem
polskim.
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